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Instrukcja obstugi i montazu
e Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO
1.0 Ogdine uwagi do instrukcji obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi stanowi pouczenie o bezpiecznym montowaniu i

konserwowaniu armatur. W razie trudnosci w rozwigzywaniu problemoéw przy pomocy

instrukcji obstugi nalezy skontaktowac sie z dostawcg lub producentem.

Niniejsza instrukcja winna by¢ przestrzegana podczas transportu, magazynowania,

montazu, uruchomienia, uzytkowania, konserwac;ji i napraw. Obowigzuje stosowanie sie do

tredci zawartych w niej wskazéwek i ostrzezen.

- Manipulacje i inne czynnosci winny by¢ wykonywane przez pracownikow o odpowiednich
kwalifikacjach, ewentualnie wszystkie czynnosci powinny by¢ nadzorowane i
kontrolowane.

Uzytkownik zobowigzany jest do ustalenia zakresow odpowiedzialnosci i kompetencji oraz

nadzorowania pracownikéw.

- Przy wylaczaniu z uzytkowania, konserwacji lub naprawie nalezy dodatkowo przestrzegac¢
obowigzujacych lokalnie przepisow BHP.

Producent zastrzega sobie prawo do zmian technicznych i ulepszen o dowolnym czasie.

Niniejsza instrukcja obstugi spetnia wymogi Dyrektyw UE.

2.0 Wskazoéwki dotyczace bezpieczenstwa

2.1 Znaczenie symboli

OSTRZEZENIE!
A ce Ostrzezenie przed niebezpieczenstwem ogdolnym.

OSTRZEZENIE! . : : o
Ostrzezenie przed niebezpiecznym napieciem

elektrycznym.

Ryzyko obrazen!
Koto reczne obracajace sie w obu kierunkach; nie uruchamiac¢
podczas pracy silnika.

do gory i w dot.

Przeczyta¢ przed montazem, obstugg, konserwacjg lub
demontazem, a nastepnie przestrzegac.

m Niebezpieczenstwo przy nieprzestrzeganiu instrukcji obstugi!
%

Niebezpieczenstwo spowodowane napieciem elektrycznym!
Przed zdjeciem pokrywy wytgczy¢ napiecie sieciowe i
zabezpieczy¢ przed niezamierzonym ponownym wigczeniem.

Ryzyko obrazen!
A X Nie dotykac elementow lub podzespotow poruszajgcych sie

as
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Instrukcja obstugi i montazu

Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

2.2 Pojecia istotne ze wzgledu na bezpieczenstwo

W niniejszej instrukcji uzytkowania i montazu zwrécono uwage na zagrozenia, ryzyka i
zwigzane z bezpieczenstwem informacje przez zastosowanie pokazanych wyzej znakow.

Wskazowki oznaczone pokazanym powyzej symbolem i napisem ,O0STRZEZENIE!
okreslajg zasady zachowania, ktérych ignorowanie moze spowodowac ciezkie
uszkodzenie ciata operatora lub osob trzecich lub szkody materialne w urzgdzeniu lub jego
otoczeniu. Musza by¢ one bezwzglednie przestrzegane, co winno by¢ kontrolowane.

Przestrzeganie innych wskazowek transportowych, montazowych, eksploatacyjnych i
konserwacyjnych oraz parametréw technicznych, na ktore nie potozono duzego nacisku
(zaréwno w instrukcji obstugi, jak rowniez w dokumentacji produktu oraz w oznakowaniu
samego urzadzenia), rowniez jest obowigzkowe. Dzieki temu bedzie mozna unikng¢
zaktocen, ktore mogtyby by¢ bezposrednig przyczyng szkéd osobowych i rzeczowych..

3.0 Sktadownie i transport

OSTRZEZENIE!

- Wyposazenie armatur, jak napedy, pokretta, pokrywy, nie mogg byc
wykorzystywane do przenoszenia zewnetrznych sit np. jako pomoc do
wchodzenia, punkty mocowania do dzwignikow itp.

Niestosowanie sie do tego zalecenia moze byc¢ przyczyng Smierci, uszkodzenia
ciata lub strat materialnych wskutek upadku z wysoko$ci albo spadania
przedmiotow.

- Stosowac wtasciwe Srodki transportu poziomego i pionowego.
Ciezary patrz ,4.4 Parametry techniczne - uwagi®.

- W temperaturach -20°C do +70°C sucho i czysto.

- Naped przesuwu i kompletny sitownik pozostawi¢ w opakowaniu az do montazu.

- Zabezpieczy¢ przed zewnetrznymi obcigzeniami (wstrzasy, uderzenia, wibracje itp.).

- Tabliczke znamionowg i schemat montazowy chronic¢ przed zanieczyszczeniem i
uszkodzeniem.

Strona 4 0040501000 4706



Instrukcja obstugi i montazu

Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

4.0 Opis
4.1 Zakres stosowania

Napedy przesuwu ARI-PREMIO stuzg do napedzania armatur nastawczych i odcinajacych,
gdy wymagana jest prostoliniowy przebieg nominalnej drogi nastawiania.

Napedy posuwu sg dostosowane do sit posuwu wymienionych w danych technicznych.

W przypadku dostawy w komplecie z zaworem, wznios napedu posuwu dostosowany jest
do drogi nastawczej zaworu.

Odpowiedzialnos¢ za fachowy dobor wariantéw napedu do odpowiedniej armatury oraz za
zastosowanie napedu posuwu zgodnie z danymi technicznymi ponosi projektant instalacji.
Zakres, granice i mozliwosci zastosowania podano w karcie katalogowej.

Kazde uzycie napedu posuwu przy niespetnieniu zatozonych parametrow technicznych
oraz nieprawidtowe obchodzenie sie z nim traktuje sie jako eksploatacje niezgodng z
przeznaczeniem.

Otoczenie musi spetnia¢ wymogi zawarte w przepisach EMV. Dodatkowo nalezy
kontrolowa¢ poziom oddziatywan elektromagnetycznych w otoczeniu, gdy w poblizu
zamontowane sg urzgdzenia elektryczne lub elektroniczne.

4.2 Sposob pracy

Naped posuwu wyposazony w jarzmo lub kolumny montuje sie do zaworu,
Przeniesienie sity nastepuje za posrednictwem sprzegta zabezpieczonego przed
niezamierzonym obrotem.

Element zabezpieczajacy przed obrotem petni jednoczesnie funkcje wskazania wzniosu.
Ustawienia wzniosu mozna odczytacC na skali umieszczonej przy jarzmie wzgl. miedzy
zaciskami podwdéjnymi umieszczonymi miedzy kolumnami.

Czesci elektryczne sg oddzielone od mechanizmu i umieszczone pod pokrywa
uszczelniajgcg w celu ochrony przed szkodliwymi warunkami pracy i sSrodowiska.

Po Sciggnieciu pokrywy urzadzenie sterujgco-sygnalizacyjne jest fatwo dostepne.

Ruch obrotowy silnika przenoszony jest za pomocg przektadni kot czotowych na nakretke
drgzka.

Drazek napedowy zabezpieczony przeciw obrotowi wkreca sie w nakretke drazka i w
zaleznosci od kierunku obrotu przesuwa sie w jedng lub drugg strone

W potozeniach krancowych zaworu nakretka drgzka dociska do pakietu sprezynowego

i wytwarza site zamykajaca.

Wytgczenie silnika nastepuje za pomocg dwdch wytgcznikow obcigzeniowych lub
pozycyjnych. Wytaczniki obcigzeniowe wytgczajq silnik rowniez wtedy, gdy miedzy gniazdo
zaworu a grzybek dostang sie ciata obce.

Wiaczniki reagujace na obcigzenie chronig zawdr i naped posuwu przed uszkodzeniami.
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Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

4.3 Diagram
4.3.1 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Wersja z jarzmem
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Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

4.3.2 ARI-PREMIO 12 - 15 kN

50.9
50.8

50.10

N 50.6

L=

50 119

Rys. 2
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Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

4.3.3 Lista czesci

Poz. Nazwa Poz. Nazwa
50.1 Mechanizm 50.35 | wkret bez tba DIN ISO 4766 - M6
50.1.1 | Pokrywa mechanizmu 50.36 | Pierscien ustalajacy
50.2 Srubunek kabli 50.37 | Wkret bez tba DIN 913-M3x5
2,2-5kN: 2xM16x1,5 :
’ ’ 50.38 | Srub d
12-15kN: 2 x M16x1.5/ s s
1 x M20x1,5 50.39 | Nakretka 6-katna
DIN EN ISO 4034 - M5
50.4 Zatyczka zamykajgca 1 x M16x1,5 50.40 | Silnik synchroniczny kpl.
50.6 Pokrywa 50.40.3 | kondensator silnika
50.7 Uszczelnienie pokrywy 50.41 | Sruba cylindryczna DIN EN ISO 4762-
M4 - 18
50.8 Wkret z tbem stozkowym ptaskim 50.42 | Uchwyt plytki
DIN EN ISO 10642-M5x20
50.9 Tarcza uszczelniajaca DIN EN ISO 50.43 | Ptytka standardowa
7089
50.10 |Kolumna 50.43.1| czujnik drogi (otwarcie zaworu) S3
50.12 | Kofo reczne 50.43.2| czujnik momentu
50.14 |Jarzmo 50.45 | Dzwignia przetgczeniowa
50.15 | Kotnierz 50.46 | Tarcza sprezysta
50.16 | PierScien sprezysty DIN 128-A10 50.47 | Naklejka schematu potagczen standard
50.17 | Sruba 6-katna 50.48 | Wtyczka trojbiegunowa
DIN EN ISO 4017 - M10x30
50.18 | Sruba 6-katna 50.50 | Sanie przetacznikowe
DIN EN ISO 4017 - M10x45
50.19 | Sruba z tbem mioteczkowym 50.51 | Drazek nastawczy wytgcznika S3
DIN 261-M12x40
50.20 | Tarcza DIN EN ISO 7089 50.52 | Drazek nastawczy wytgcznika S4
50.21 Pierscien sprezysty DIN 128-A12 50.53 | Drazek nastawczy wytacznika S5
50.22 | Nakretka 6-katna DIN EN24032-M12 | | 50.54 | Krzywka wytgcznikowa
50.23 | Skala wzniosu 50.56 | Sprezyna PREMIO dla san przetaczn.
50.24 | Kolumna dystansowa 50.57 | Sruba cylindryczna DIN EN I1SO 4762
- M4x10
50.25 | Nakretka 6-katna 50.58 | Zacisk przewodu ochronnego
DIN EN ISO 7042 - V-M16
50.26 | Zacisk podwdjny (wskaz. wzniosu) 50.59 | Sruba cylindryczna DIN EN ISO 4762
- M4x6
50.27 | Sprzegto 50.101 | Wtyczka 8-biegunowa
50.30 | Dragzek napedowy 50.110 | klapa przekfadni
50.31 Zabezpieczenie drgzka 50.115 | uszczelka DIN 3771 - 52x2,5
50.32 | Blokada antyobrotowa 50.119 | wirnik wentylatora
50.34 | Mieszek sprezysty

Strona 8 0040501000 4706



<> Ammarumen

Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

4.4 Parametry techniczne - uwagi

Typ ARI-PREMIO
sita posuwu kN 2,2 5,0 12,0 15,0
odcinek posuwu maks. mm 50 80

tryb pracy wg. DIN VDE 0530

S1-100% ED; S3 - 80% ED 1200 c/h

S1-100% ED;
S3-50% ED 1200 c/h

predkosé posuwu mm/sek. 0,25 0,38 0,38 1,0 0,79 0,38
napiecie silnika 230V - 50Hz / 60Hz * 230V - 50Hz
pobdr mocy w 10,3 11,7 25,3 52,9 109 96
wytgcznik hydrokinetyczny 2 sztuki,
2 sztuki, przewody zatozone na state przewody zaloz. na
moc zatgczalna 10A, 250V~ staie
’ moc zatgczal. 16A,
250V~
wytacznik sterujacy 1 sztuka,
1 sztuka, przewody zatozone na state przewogé*zea’foz. na
moc zataczalna 10A, 250V~ moc zataczal. 16A,
250V~
rodzaj ochrony DIN VDE 0470 IP 65
maks. temperatura otoczenia -20°C ...+70°C

przestawienie reczne

tak (swobodne)

tak (whaczalne)

pozycja zabudowy

dowolna, wyjatek: silnik nie moze zwisa¢ skierowany do dotu

srodek smartjacy dla Kliiber Isoflex Topas NB152 Molyduval
mechanizmu Valenzia H2
masa kg 54 54 6,0 6,5 10,5

* Predko$¢ posuwu i pobor mocy zwiekszajg sie przy 60 Hz 0 20%

0040501000 4706
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Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

Osprzet
Typ ARI-PREMIO
sita posuwu kN 2,2 5,0 ‘ 12,0 15,0

dodatkowe przetaczniki posrednie

2 dodatk. wyt. przesunieciowe, bez potencj. moc zatgczalna 10A, 250V~

dodatkowe przetgczniki posrednie
niskie napiecie / elektronika

2 dodatkowe wytaczniki sterujace,
bez potencjatdw, ze ztoconymi stykami,
dla matej mocy przetaczania i dla agresywnej atmosfery,
moc zatgczalna maks. 0,1A, 4-30V

potencjometr

maks. 2 sztuki - zakres oporu do wyboru:
100, 200, 500, 1000 omow; 1,5 watow

Zatwierdzony przez TUV
potencjometr

max. 2 sztuki - 5000 Ohm
do wyboru: 100, 200, 500, 1000 Ohm; 1,5 watdw;
Nie mozliwe w potaczeniu z ogrzewaniem lub RI21!
Nie mozliwa pdézniejsza zabudowa!

elektroniczny czujnik pozycji
RI 21

0(2)...10V; 0 (4) ... 20 mA dopuszczalny tylko 1 potencjometr.
regulator temperatury tylko w szafie rozdzielczej.

elektroniczny czujnik pozycji RI32

2 ...10V; 4 ... 20 mA dopuszczalny tylko 1 potencjometr.

elektroniczny czujnik pozycji
ES 11

0 (2)... 10V; 0 (4)... 20 mA dopuszczalny tylko 1 potencjometr.
nie dopuszcza sie potaczenia z regulatorem temperatury.

oporowy element grzejny

(z samodzielnym wytacznikiem) 230 VAC, 115VAC, 24VAC, 15 watow

inne napieca / czestotliwosci

ptytka przytacz. - napiecie standard.
PA

24V -
52%2_ 24V - 50Hz
60HzZ* 24V - 60Hz*
24V - 50/60Hz* 115V - 111155\\// -658:22*
115V - 50/60Hz* 50Hz .
15V - 230V - 60Hz
60HZ* 3~400V - 50Hz
230V - 3~400V - 60Hz
60Hz*
2 czujniki momentu i 1 czujnik drogi mozliwe w wers;ji
bezpotencjatowe, bez potaczen przymusowych, standardowe;j
prad przetaczania 10 A, 250 V~

ptytka przytacz. - niskie napiecie
(elektronika) NA

2 wytacz. hydrokinetycz. i 1 wytgcz. sterujacy
bez potencjatéw, bez potgczen przymusowych, ze ztoconymi stykami,
dla matych prgdéw przetagczania i agresywnej atmosfery,
moc zataczalna max. 0,1A, 4-30V

zintegrowany regulator
temperatury dTRON 316

regulator temperatury (3-punktowy regul. impulsowy) w tech.
mikroprocesor.
zakres regulacji od -200°C do +850°C (termometr oporowy)
24, 115 lub 230V 50/60Hz, dla termometréw oporowych i
termoelementow (dostarczanych przez klienta) lub sygnatow
jednostkowych. Nie mozna taczy¢ z ES11!

zintegrowany stycznik nawrotny

tylko dla napedow

0 3~400V-50Hz i

== 3~440V-60Hz
mozl. tylko jeden ukfad
elektron. w napedzie!

fazowy przekaznik nadzorczy

tylko w potgczeniu ze
zintegrowanym
zabezpieczeniem
przeciwnawrotnym!

modut DC
falownik 3-punktowy

do zasterowywania ARI-PREMIO 230V-50Hz
statym napieciem 24 V.
nie dopuszcza sie potaczenia z regulatorem
temperatury!

* Predkos¢ posuwu i pobdr mocy zwiekszajg sie przy 60 Hz 0 20%

Strona 10
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Instrukcja obstugi i montazu

Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

5.0 Montaz

OSTRZEZENIE!

- Prace na elektrycznych instalacjach albo elementach mogg by¢ wykonywane
tylko przez elektrykow o odpowiednich uprawnieniach zawodowych albo przez
osoby odbywajgce instruktaz pod kierownictwem i nadzorem
wykwalifikowanego elektryka i zgodnie z lokalnymi przepisami wykonawstwa
instalacji elektrycznych oraz zasadami praktyki zawodowe;.

- Wyposazenie armatur jak napedy, pokretta, pokrywy nie mogg byc¢
wykorzystywane do przenoszenia zewnetrznych sit np. jako pomoc do
wchodzenia, punkty mocowania do dzwignikow.

Niestosowanie sie do tej zasady moze spowodowac Smierc, uszkodzenie ciata
albo straty materialne w nastepstwie upadku z wysokoSci albo spadajgcych
przedmiotow.

- Naped posiada elementy wirujgce lub poruszajgce sie podczas pracy, ktore sg
pomalowane na czerwono. Zagrozenie zmiazdzeniem lub zranieniem
konczyny!

5.1 Dane ogdlne dotyczace montazu

Obok ogolnych wytycznych dotyczacych prac montazowych nalezy zadbaé o spetnienie

nastepujacych warunkéw:

- Odpowiedzialnos¢ za rozmieszczenie i montaz produktéw ponoszg projektanci,
wykonawcy robo6t budowlanych lub uzytkownik.

OSTRZEZENIE!

- W silniku napedu przesuwu sg wystepuje indukowane napiecie. To indukcyjne
napiecie moze by¢ wyzsze niz napiecie pracy.

- Dlatego przekazniki i elektroniczne przekazniki obcigzenia do zasterowania

napedu przesuwu wymagajq uktadu zabezpieczenia. Przy niezabezpieczonym
przekazniku styku mogaq sie po pewnym czasie skleic.

- Skutkiem moze by¢ zmiana kierunku obrotow albo brak wytgczania

Zalecany uktad zabezpieczania przekaznika i elektronicznego przekaznika obcigzenia :
Réwnolegle do kazdego styku przekaznika wtgczy¢ warystor albo czton RC.

warystor S10K385 do S10K460

czton RC 100 Ohm /100 nF

W przypadku szczegolnie delikatnych stykéw przekaznika oraz w elektronicznym
przekazniku obcigzenia nalezy dodatkowo do kazdego styku przekaznika potaczy¢
szeregowo cewke.

zalecana cewka:
cewka pierscieniowa 2mH/2A

- Styczniki o pradzie powyzej 16 A nie potrzebujg uktadu zabezpieczenia.

- Przed montazem sprawdzi¢, czy mechanizm przesuwu nie zostat uszkodzony .
Czesci uszkodzone nalezy wymienic¢ na oryginalne czesci zamienne .

- Przestrzegac instrukcji obstugi zaworu.
- Zawoér musi by¢ kompletny i wyposazony w trawerse.

- Grzybek zaworu musi znajdowac sie w srodku - nie moze przylega¢ w gniezdzie!

Strona 12 0040501000 4706
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e Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

- Instalacje elektryczng urzgadzenia wykonac zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami
wykonawstwa.

- Nalezy dobrac¢ przewdd o przekroju odpowiadajgcym mocy napedu i dlugosci przewodu.
- Bezpieczniki sieciowe w instalacji o pradzie max. 6 A.

- Urzadzenie do odtgczania napedu od sieci energetyczne;.
- Parametry napedu muszg odpowiada¢ wymaganiom technicznym.
- Napiecie sieciowe musi by¢ zgodne z danymi zawartymi na tabliczce znamionowe;j.

- Naped posuwu musi by¢ kompletny z jarzmem lub kolumnami dystansowymi oraz
elementami sprzegajacymi dostosowanymi do odpowiedniego zaworu.

- Miejsce zabudowy musi by¢ tatwo dostepne.

- Powyzej napedu musi by¢ wystarczajgco miejsca aby $ciggnaé pokrywe
(patrz 4.5 Wymiary).
- Miejsce zabudowy chroni¢ przed intensywnym promieniowaniem cieplnym.

Temperatura otoczenia musi zawiera¢ sie w granicach od -20 °C do +70 °C.

Podczas pracy na zewnatrz nalezy zastosowac specjalng pokrywe, aby chroni¢ naped
przed:

- deszczem,
- bezposrednim dziataniem stonca,
- kurzem.

Przy silnie zmieniajgcych sie temperaturach otoczenia, wysokiej wilgotnosci powietrza i
temperaturach ponizej zera zaleca sie zamontowanie oporowego elementu grzejnego w
celu zminimalizowania tworzenia sie kondensatu w sitowniku.

- Zaleca sie stosowanie pokryw elieminujgcych mostki cieplne (obudowy podwdjne).

Usytuowanie napedu dowolne, nie moze on jednak zwisa¢ w dét. Dla zabudowy z
suwakiem usytuowanym poziomo naped nalezy tak zamontowac, aby obie nogi jarzma lub
kolumny znajdowaty sie jedna nad drugg w ptaszczyznie pionowej (patrz Rys. 4 ).

&

poprawnie Zle

Rys. 4

0040501000 4706 Strona 13



Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

5.2 Uruchamianie reczne

5.2.1 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

OSTRZEZENIE!

- Poniewaz koto reczne obraca sie rowniez podczas pracy silnika (wskazanie
biegu) nie nalezy nigdy uruchamiac trybu recznego podczas pracy silnika .
Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen!

- Recznym trybie pracy nalezy bezwzglednie zwrdocic uwage, aby w potozeniach
krancowych obracac kotem recznym do momentu uruchomienia wytgcznikow
hydrokinetycznych (styszalne klikniecie), poniewaz w przeciwnym razie naped
posuwu moze zostac¢ uszkodzony!

Przy zatrzymanym silninku mozna wysuwac i wsuwac naped posuwu przy pomocy pokretta
wsunietego na state do przektadni.

W tym celu nalezy postepowac¢ w sposdb nastepujacy:

- Odgig¢ dzwignie (poz. 50.12.1) z kotfa recznego (poz. 50.12) .

- Obréci¢ zgodnie z ruchem wskazowek zegara --> wrzeciono wysuwa sie

- Obrdcic¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek zegara --> wrzeciono wsuwa sie.

wrzeciono wrzeciono
wsuwa sie wysuwa sie

50.12.1

5012

Rys. 5
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Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

5.2.2 ARI-PREMIO 12 - 15 kN

OSTRZEZENIE!

A - Reczny tryb pracy wolno wigczac tylko po zatrzymaniu silnika. Przetgczanie
przy pracujgcym silniku moze uszkodzi¢ mechanizm przesuwu!

- W recznym trybie pracy nalezy bezwzglednie zwrdcic uwage, aby w
potozeniach krancowych obracac kotem recznym do momentu uruchomienia
wytgcznikow hydrokinetycznych (styszalne klikniecie), poniewaz w przeciwnym
razie naped posuwu moze zostac uszkodzony!

Przy zatrzymanym silninku mozna wysuwac i wsuwac naped posuwu przy pomocy pokretta
wsunietego na state do przektadni.

W tym celu nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
- Odgig¢ uchwyt z kota recznego (A)
- Wcisna¢ guzik wtgczajacy tryb reczny lekko obracajac koto reczne (B)
--> guzik zasprzegli sie
- Obrdcic¢ koto reczne zgodnie z ruchem wskazéwek zegara --> wrzeciono wysuwa sie

- Obrdcic¢ koto reczne w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara--> wrzeciono
wsuwa sie

Przy zasprzeglonym kole recznym silnik jest wysprzeglony. Podczas rozbiegu silnika koto
reczne wyzebia sie automatycznie, a nastepnie ponownie zasprzegla sie.

guzik wigczajaey
tryb reczny

5 01721 . WI'ZGCiOI'\.O
wrzeciono wsuwa sie

wysuwa sie

Rys. 6

OSTRZEZENIE!

Dla zapewnienia dziatania recznego trybu
pracy nalezy przy wymianie silnika zwrocic
uwage, aby wkrecic srube z tbem walcowym
M4x18 do przewidzianegodo tego celu
miejsca.

0040501000 4706 Strona 15



Instrukcja obstugi i montazu
Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

5.3 Wskazéwki montazowe dotyczace montowania do zaworéw

5.3.1 Montowanie do zaworéw o maksymalnym wzniosie 30 mm, (wersja z jarzmem)
A B F

50

50.23

J @/50 87

Il - 1 Il = — - = - - x - -
\ L } ! I L ! - L L } L I
50.27 50.35
nakretka 6-katna J \\ nakretka 6-katna
1 drazek zaworu gllg drazek zaworu
7l el s027 i : L [ [
L T H + = | = H H

Rys. 7

Aby zamontowa¢ naped posuwu do zaworu o wzniosie nominalnym 30 mm nalezy

postepowacé nastepujaco:

- Wykreci¢ sprzegto (poz. 50.27) z blokady antyobrotowej (poz. 50.32)
napedu posuwu (nie pokazano)

- Przesuna¢ grzybek zaworu w potozenie srodkowe

X

Rys. A: - Ptaska nakretke szesciokatng wkreci¢ na drazek zaworu,
jezeli jej tam nie ma
Rys. A-B: - przesung¢ sprzegto (poz. 50.27) nad drgzek zaworu
- pasujgcg do zaworu tulejke gwintowang (poz. 50.87) wkreci¢ na drgzek

zaworu zgodnie z wymiarem nastawczym (Y) i skontrowaé nakretkg
szesciokatna.

OSTRZEZENIE!
A Wymiar nastawczy (Y) i wystep armatury (X) mierzy sie w potozeniu

wysunietym wrzeciona. To oznacza dla

- 2-drogowych zaworow stan zamkniecia,

- 3-drogowych zaworow z grzybkiem mieszajqcym przy zamknietej
drodze B,

- 3-drogowych zaworow z grzybkiem rozdzielajacym przy
zamkKnigtej drodze A.

Po pomiarze ustawi¢ ponownie grzybek w pozycji Srodkowej!

- wymiar nastawczy (Y) wystepu armatrury (X) 60 i 83mm = 102mm.

Rys. C: - naped posuwu (poz. 50) natozy¢ na zawor.

- naped posuwu (poz. 50) zamocowac do armatrury za pomocg dwdch srub z
tbem mioteczkowym (poz. 50.19), dwdch podkiadek (poz. 50.20), dwéch
pierscieni sprezystych (poz. 50.21), dwéch nakretek szesciokatnych
(poz. 50.22).

Rys. D/E: - odgig¢ uchwyt kota recznego (poz. 50.12.1) i przesung¢ nim naped posuwu,

aby drazek napedu (poz. 50.30) przylegat do tulejki gwintowanej
(poz. 50.87).
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Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

Rys. F: - wkreci¢ sprzegto (poz. 50.27) mocno w blokade antyobrotowg (poz. 50.32) i

zabezpieczy¢ wkretem bez tha M6 (poz. 50.35).

- przesung¢ zawoér w najnizsze potozenie.

- przyczepi¢ skale wzniosu (poz. 50.23) do jarzma, tak aby krawedz gorna
blokady antyobrotowej zgadzata sie z czubkiem strzatki skali wzniosu.

- przesung¢ zawoér w oba potozenia krancowe i sprawdzic, czy dojazd jest
bezpieczny

- zajac sie przytgczem elektrycznym (patrz punkt 5.4).

- ustawi¢ przetacznik sterujgcy S3 (patrz punkt 5.5.3.2)

0040501000 4706 Strona 17
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Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

5.3.2 Montowanie do zaworéw o wzniosie od 30 do 80mm (wersja z kolumnami)
A B C D E F

¢ @/50.87

50.27 087
nakretka 6-katna | Y nakretka 6-kafna
drazek zaworu drazek zaworu

50.27

X

Rys. 8
Aby zamontowaé naped posuwu do zaworu o wzniosie nominalnym od 30 do 80 mm
nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
- Wykreci¢ sprzegto (poz. 50.27) z blokady antyobrotowej (poz. 50.32)
napedu posuwu (nie pokazano)
- Przesuna¢ grzybek zaworu w potozenie srodkowe

Rys. A: - Ptaskg nakretke szesciokatng wkreci¢ w drgzek zaworu, jezeli jej tam nie ma
Rys. A-B: - Przesungc¢ sprzegto (poz. 50.27) nad drazek zaworu.

- Pasujaca do zaworu tulejke gwintowang (poz. 50.87) wkreci¢ na drazek
zaworu zgodnie z wymiarem nastawczym (Y) i skontrowaé nakretkg
szesciokatna.

OSTRZEZENIE!
A Wymiar nastawczy (Y) i wystep armatury (X) mierzy sie w potozeniu

wysunietym wrzeciona. To oznacza dla

- 2-drogowych zaworow stan zamkniecia,

- 3-drogowych zaworow z grzybkiem mieszajgcym przy zamknietej
drodze B,

- 3-drogowych zaworow z grzybkiem rozdzielajacym przy
zamkKnigtej drodze A.

Po pomiarze ustawi¢ ponownie grzybek w pozycji Srodkoweyj!

- Wymiar nastawczy (Y) wystepu armatury (X) 83mm = 102mm.
- Wymiar nastawczy (Y) wystepu armatury (X) 98mm = 116mm.
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Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

Rys. C: - Zaciski podwojne (poz. 50.26) przesung¢ na kolumne dystansowg
(poz. 50.24) i lekko docisngg.

- Kolumne dystansowg z zaciskami podwojnymi po przeciwnej stronie kota
recznego tak wkreci¢ w pierscien, aby u gory i u dotu blokady antyobrotowej
(poz. 50.32) znajdowat sie jeden zacisk podwdjny .

- Drugg kolumne dystansowg rowniez wkreci¢ w kotnierz.

- Naped posuwu (poz. 50) wraz z kolumnami dystansowymi zatozy¢ na zawor
i zamocowac przy pomocy dwéch samozabezpieczajgcych nakretek z tbem
szesciokatnym (poz. 50.25).

Rys. D/E: - Odgia¢ uchwyt kota recznego (poz. 50.12.1), wcisna¢ guzik wtaczajacy tryb
reczny (tylko 12 - 15 kN) krecac lekko kotem recznym (guzik zasprzegli sie) i
przesung¢ naped posuwu tak, aby drgzek napedu (poz. 50.30) przylegat do
tulei gwintowanej (poz. 50.87).

0040501000 4706 Strona 19



i: ‘ Instrukcja obstugi i montazu

e Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

Rys. F: - Wkrecic¢ sprzegto (poz. 50.27) mocno w blokade antyobrotowg (poz. 50.32) i
zabezpieczy¢ wkretem bez tha M6 (poz. 50.35).

- Przesung¢ zawér w najnizsze potozenie.

- Docisng¢ zasiski (poz. 50.26) odpowiednio do wzniosu uniemozliwiajgc ich
zsuniecie, tak aby zacisk dolny w najnizszym potozeniu zaworu znajdowat
sie tuz pod blokadag antyobrotowg (poz. 50.32) a gorny w najwyzszym
potozeniu zaworu znajdowat sie tuz nad blokadg antyobrotowa.

- Przesung¢ zaw6r w oba potozenia krancowe i sprawdzic, czy dojazd do nich
jest bezpieczny.

- Ponownie zagia¢ uchwyt kota recznego (poz. 50.12.1).

- Zajgc¢ sie przytaczem elektrycznym (patrz punkt 5.4), guzik wtaczajacy tryb
reczny (tylko 12 - 15 kN) wytgcza sie ponownie przy uruchomieniu silnika.

- Ustawi¢ przetacznik sterujgcy S3 (patrz punkt 5.5.3.2).
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5.4 Przytacze elektryczne

5.4.1 Schemat ideowy ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN
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5.4.3 Przylaczenie

OSTRZEZENIE!

A - Prace na elektrycznych instalacjach albo elementach mogg by¢ wykonywane
tylko przez elektrykow o odpowiednich uprawnieniach zawodowych albo przez
osoby odbywajgce instruktaz pod kierownictwem i nadzorem
wykwalifikowanego elektryka i zgodnie z lokalnymi przepisami wykonawstwa
instalacji elektrycznych oraz zasadami praktyki zawodowej.

- W celu podtaczenia napedu przesuwu nalezy na czas czynno$ci podtgczania
odfgczyc¢ przewdd zasilajgcy od sieci (napiecia). To odtgczenie nalezy
zabezpieczy¢ przed nieumysinym witgczeniem.

Niestosowanie sie do tej zasady moze spowodowac Smierc, ciezkie
uszkodzenie ciata albo powazne straty materialne.

Aby dokonac przytgczenia elektrycznego napedu posuwu nalezy postgpi¢ nastepujgco:
- Przesunag¢ naped w trybie recznym z dolnego potozenia krancowego o pare milimetréw
- Zwolni¢ wkret z tbem stozkowym ptaskim, ostroznie zdjg¢ pokrywe podnoszac jg do gory.

- Wyja¢ zaslepki ze ztgczki kablowe;.

- Kable przytgczeniowe przewlec przez te izolatory zachowujgc wystarczajgcq dtugosé zyty
do odpowiedniego zacisku, izolator zacisng¢ tak, aby unieruchomi¢ kabel przytagczeniowy
znajdujacy sie wewnatrz.

- Kabel przytgczeniowy odizolowac na odcinku okoto 1-1,5 cm nad izolatorem wejsciowym.

- Odizolowa¢ poszczegolne zyty 5Smm od konca i zaopatrzy¢ w odpowiednie tulejki do
koncowek zyt.

- Potaczyc¢ przewdd ochronny (uziemiajgcy) kabla przytagczeniowego z zaciskiem napedu
posuwu przeznaczonym do podtaczenia przewodu ochronnego.

- Potaczyc¢ przewdd zerowy N/MP kabla przytaczeniowego z zaciskiem 1/N w listwie
przytaczeniowej napedu posuwu.

- Przytaczy¢ przewodd impulsowy wyjezdzajgcego suwaka do zacisku 11w listwie
przytaczeniowej napedu posuwu.

- Przytaczy¢ przewdd impulsowy wjezdzajgcego suwaka do zacisku 14 w listwie
przytaczeniowe.

- Pokrywe natozy¢ ostroznie od goéry i zamontowac do napedu posuwu przy pomocy wkreta
z them stozkowym ptaskim oraz gumowego pierscienia uszczelniajgcego.

- Podtaczyc¢ kabel zasilajacy do sieci i przesuwac naped posuwu w kazde potozenie
krancowe, aby sprawdzi¢, czy dziatajg wytgczniki krancowe oraz czy naped przesuwa sie
w zgdanym kierunku.

- W razie, gdyby kierunek ruchu byt przeciwny do zadanego, nalezy zamienic¢ ze sobg
przewody impulsowe dla suwaka wjezdzajgcego i wyjezdzajgcego.
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5.5 Ustawienia

OSTRZEZENIE!
A - Bez pokrywy ochronnej naped moze byc¢ uruchamiany tylko doraznie w celu
wykonania niezbednych prac nastawczych przy potencjometrach, wytgcznikach
A sterujgcych i opcjach elektrycznych. Podczas tych czynnosci niektore
niezaizolowane czes$ci napedu sg pod napieciem, niektore czesci obracajg sie.
- Nieodpowiednie lub nieostrozne wykonywanie tych czynnosci moze skornczyc¢
sie Smiercig, ciezkimi obrazeniami lub znacznymi szkodami materialnymi.
- Eksploatacja napedu posuwu bez pokrywy w celu innym niz podanym powyzej
Jest niedozwolona.

5.5.1 Seryjne wylaczniki hydrokinetyczne i sterujace

Napedy posuwu wyposazone sg seryjnie w obcigzeniowy wytacznik kierunku ,wrzeciono
wysuwa sie“ (S1), obcigzeniowy wytacznik kierunku ,wrzeciono wsuwa sie* (S2) oraz
pozycyjny wytacznik kierunku ,wrzeciono wsuwa sie“ (S3).

Krancowe wytgczniki obcigzeniowe (S1, S2) wylgczajq silnik w przypadku osiggniecia
krytyczne;j sity osiowej ustawionej fabrycznie.

OSTRZEZENIE!
A - Ustawien obcigzeniowych wytgcznikow krancowych nie wolno zmieniac!

Pozycyjny wytacznik krancowy (S3) wytgcza silnik po osiggnieciu przez zawor
odpowiedniego wzniosu. Przy dostawie napedu posuwu na zaworze przeptywowym
wytgacznik pozycyjny S3 jest tak ustawiony, ze silnik napedu wytgcza sie przy maksymalnym
wzniosie zaworu.

Przy dostawie napedu na zaworze tréjdroznym krzywka wytgcznikowa nalezgca do
kierunku ,wrzeciono wsuwa sie“ wytgcznika krancowego S3 w kierunku otwarcia jest
ustawiona do dotu w ten sposdb, Zze przed dojechaniem do wytacznika krancowego S3
dojezdza sie do gornego krancowego potozenia zaworu i wytgcznik obcigzeniowy S2
wytgcza silnik.

Wszystkie trzy wytaczniki sg w ramach tej funkcji obowigzkowo zintegrowane.

Gdy seryjne wytagczniki krancowe majg by¢ sprzezone z regulacjg uktadu, ptytke
standardowg mozna wymienic¢ na ptytke przytaczeniowg PA lub NA (tylko 2,2 - 5 kN).

5.5.2 Ptlytki przytaczeniowe PA lub NA (tylko 2,2 - 5 kN)

W przypadku ptytek przytgczeniowych PA lub NA wytgczniki standardowe S11/S21, S12/
S22 i S13/S23 nie sg obowigzkowo zintegrowane i moga by¢ potaczone indywidualnie z
regulacjg uktadu.

W ptytkach tych po trzy kontakty zestykow przetgcznych S11/S21, S12/S22 i S13/S23
wyprowadzone sg na zaciski przytgczeniowe 40-48 i mogg byc¢do nich swobodnie
podtgczone.

Przetgczniki ptytki opcjonalnej PA (ptytka przytgczeniowa napiecia standardowego)
przewidziane sg do parametrow 10A, 250V pradu zmiennego.

Przetgczniki ptytki opcjonalenej NA (ptytka przytaczeniowa niskiego napiecia) przewidziane
sg dla parametrow 0.1A, 4-30V (ztote kontakty).
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Ptytki przytaczeniowe mogg by¢ montowane tylko w fabryce, poniewaz po montazu tych
ptytek punkty przetgczeniowe wytgcznikow obcigzeniowych nalezatoby ustawi¢ na nowo!

OSTRZEZENIE!

A - Przy zastosowaniu ptytek przytgczeniowych PA lub NA uzytkownik poprzez
indywidualne ustawienia musi zapewnic, aby przy zadziataniu krancowego
wytgcznika obcigzeniowego S11/S21, S12/S22 i czujnika drogi S13/S23 silnik
napedu posuwu wytgczyt sie bez opdznien.

Funkcji tej nie ma w ptytkach PA i NA w stanie dostawy!

5.5.3 Przelaczniki sterujgce

Napedy posuwu mogag by¢ wyposazone w dodatkowg ptytke, na ktérej znajdujg sie dwa
przetgczniki sterujgce (zestyki przetaczne S4 i S95).

Przetgczniki te mozna ustawiaé bezstopniowo w catym zakresie drogi nastawczej w obu
kierunkach wzniosu. Mozna je dowolnie integrowac ze sterowaniem uktadu.

Nie wolno prekracza¢ maksymalnej mocy zatgczalnej przetacznikow (patrz ,4.4 Parametry
techniczne - uwagi”).

W przypadku niskiego napiecia (patrz ,4.4 Parametry techniczne - uwagi“) dodatkowe
przetgczniki sterujgce moga by¢ dostarczane ze ztotymi kontaktami (opcja krancowe
wytgczniki niskiego napiecia).

5.5.3.1 Montaz dodatkowych przetacznikow sterujacych

Aby zamontowac¢ dodatkowe przetgczniki sterujgce nalezy wykonac nastepujgce

Czynnosci:

- Odtaczy¢ urzadzenie od sieci i zabezpieczy¢ przed niezamierzonym podtgczeniem.

- Zwolni¢ wkret z ptaskim tbem stozkowym w pokrywie, pokrywe ostroznie podniesc.

- Wyciagna¢ wtyczke silnika i wtyczke przigczeniowa do sieci z ptytki.

- Za pomocg wkretaka ostroznie wyciagnac¢ sprezyne (poz. 50.56) przy otworze i
jednoczesnie wyciggnac¢ sanie przetgcznikowe (poz. 50.50) do gory z uchwytu ptytki
(poz. 50.42).

- Zwolni¢ $ruby cylindryczne (poz. 50.57) w uchwycie ptytki (poz. 50.42) i wyjac go z
mechanizmu (konieczne tylko przy napedach 5kN).

- Wiozy¢ ptytke przetagcznikow sterujgcych (poz. 50.61) do uchwytu ptytki (poz. 50.42) i
zamocowac $rubami dostarczonymi w komplecie (poz. 50.44).

- Zamontowac luzno uchwyt ptytki (poz. 50.42) za pomocg dwdch srub cylindrycznych
(poz. 50.57) na ptycie mechanizmu (konieczne tylko dla SkN).

- Sanie przetgcznikowe (poz. 50.50) wsung¢ ponownie z gory w uchwyt ptytki (poz. 50.42) i
na drgzek prowadzacy (poz. 50.38).

- Uchwyt ptytki (poz. 50.42) tak umiesci¢ na pokrywie mechanizmu, aby drgzek prowadzacy
(poz. 50.38) znajdowat sie centralnie w otworze uchwytu ptytki (poz. 50.42), a nastepnie
mocno skreci¢ na pokrywie mechanizmu (konieczne tylko dla 5kN).

- Tak ustawi¢ sanie przetacznikowe (poz. 50.50), aby sprezyna (poz. 50.56) automatycznie
“‘wskoczyta” we wpust drazka prowadzgcego (poz. 50.38).

- Do listwy gniazdek ptytki z przetgcznikami sterujgcymi wtozy¢ wtyczke 6-biegunowg (poz.
50.62).

- Odizolowac przewdd przytaczeniowy prowadzacy przez izolator wejsciowy do komory
przetgcznikowej napedu posuwu i przytgczy¢ poszczegolne przewody zgodnie z
zyczeniem oraz schematem na listwie przytaczeniowe;j.
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- nastawiC punkty zadziatania wytacznikow sterujacych zgodnie z punktem 5.3.2
Nastawianie wytgcznikéw sterujgcych.

- wstawiC wtyczke przytgczeniowg silnika do odpowiedniej listwy gniazdek (poz. 50.43.3).
- wiozy¢ wtyczke sieciowg do odpowieniej listwy gniazdek (poz. 50.43.3)

- Pokrywe ostroznie natozy¢ na mechanizm i zamontowac przy uzyciu gumowego
pierscienia uszczelniajgcego i sSruby z ptaskim tbem stozkowym.

|

g 50,433

ade b ]| [[hdab alal

| ——50434

5038

50.57 505/

50.52
50.53

Rys. 12: Urzadzenie sterujgco-sygnalizujgce ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Poz. Nazwa Poz. |Nazwa
50.38 Drazek prowadzacy 50.52 |Drazek nastawczy wylgcznika S4
50.42 Uchwyt ptytki 50.53 |Drazek nastawczy wytacznika S5
50.43.3 |Listwa z gniazdkami do podt. sieci 50.54 |Krzywka wytgcznikowa
50.43.4 |Listwa z gniazdkami do przyt. silnika 50.56 |Sprezyna
50.44 Sruba samogwintujaca 50.57 | Sruby cylindryczne
DIN EN ISO 4762 - M4x10

50.50 Sanie przetacznikowe 50.61 |Ptytka wytgcznika sterujgcego
50.51 Drazek nastawczy dla 50.62 |Wtyczka, 6-biegunowa (opcja

wytgcznika S3 wytacznik sterujacy)
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5.5.3.2 Nastawienie seryjnego wytacznika sterujacego (S3):

Seryjny wytacznik sterujacy (S3) juz w fazie dostawy napedu z zaworem jest nastawiony na
dany wznios, a drgzek nastawczy wytgcznika S3 (poz. 50.51) jest zapieczetowany lakierem
zabezpieczajgcym do Srub.

To ustawienie nie musi by¢ zmieniane przy normalnej eksploataciji.

Przy pierwszym montazu napedu posuwu do zaworu przeptywowego wytgcznik sterujacy

S3 nalezy nastawi¢ w sposob nastepujacy:

- Przesuna¢ zawor z najnizszego potozenia o caty wznios do gory.

- Tak dtugo obraca¢ wkretakiem drazek nastawczy wytgcznika S3 (poz. 50.51), az krzywka
wytgcznikowa (poz. 50.54) wychodzgc od dotu uruchomi wytacznik (styszalne klikniecie).

- Wysuna¢ na krétko naped posuwu i wsung¢ z powrotem, sprawdzajac, czy naped posuwu
jest wytaczany w wymaganym miejscu (skok nominalny).
- Ewentualnie skorygowac ustawienie w sposob opisany powyzej.

Przy pierwszym montazu napedu posuwu do zaworu tréjdroznego nalezy ustawic

wytgcznik sterujgcy S3 w sposéb nastepujacy:

- Przesung¢ zawdr w oba potozenia graniczne i w kazdym potozeniu krancowym sprawdzic,
czy zawor wytaczany jest za posrednictwem wytgcznika obcigzeniowego.

- W gérnym potozeniu krancowym nalezy sprawdzi¢, czy po wytagczeniu napiecia krzywka
(poz. 50.54) wytgcznika sterujgcego S3 znajduje sie pod wytgcznikiem S3 i jego nie
uruchomita. Jezeli krzywka wytgacznikowa (poz. 50.54) znajduje sie nad wytgcznikiem
sterujagcym S3 lub go uruchamia, nalezy obraca¢ drgzkiem nastawczym wytgcznika
sterujgcego S3 (poz. 50.51), az krzywka bedzie znajdowac sie pod wytgcznikiem S3 i nie
bedzie go uruchamiata.

- Jeszcze raz przesung¢ naped posuwu w oba krancowe potozenia i sprawdzi¢, czy w
krancowych potozeniach naped wytgcza sie na skutek zadziatania wytgcznikéw
obcigzeniowych.

- Ewentualng korekte ustawieh nalezy przeprowadzi¢ w sposéb opisany powyze;.
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5.5.3.3 Nastawienie dodatkowych wytacznikéw sterujacych (S4/S5 wzgl. S24/S25)

Dwa dodatkowe wytaczniki sterujagce mozna nastawia¢ dowolnie w celu sygnalizaciji
danych potozenh zaworu, przy czym kazdy z nich moze dziata¢ w obie strony.

W tym celu nalezy wykonaé¢ nastepujace czynnosci:

- Ustawi¢ zawoér w zadanej pozycji, ktora ma by¢ sygnalizowana odpowiednim
wytacznikiem.

- Tak dtugo obracac¢ dragzki nastawcze nalezace do danego wytacznika, az wytgcznik
zadziata (styszalne klikniecie).

- Przesuna¢ naped posuwu lekko w obu kierunkach i skontrolowac¢, wzgl. skorygowaé
ustawienie.

Urzadzenie uruchamiajgce wytgczniki sterujgce jest tak rozwigzane, ze wytgczniki mogg
dziata¢ w obu kierunkach.

Wersje standardowe:

Dlatego w przypadku dodatkowych wytgcznikdéw sterujgcych nalezy zwréci¢ uwage, aby
faza uruchomienia wytgcznikdéw posrednich byta mozliwie krétka i aby wytgcznik ponownie
uruchomit naped.

Stan zasterowania czujnika drogi pozostaje zachowany na odcinku skoku 4 mm.

Wersja specjalna:
Faza uruchomienia wytgcznikdéw sterujgcych odpowiada wzniosowi o wartosci zaworu
49 mm.
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5.5.4 Potencjometry

Potencjometry stosuje sie do elektrycznego sygnatu zwrotnego przy regulacji urzadzenia
lub przy opcjach elektronicznych regulatorow pozycyjnych ES11 wzgl. elektronicznych
sygnalizatorow pozycyjnych RI21.

Maksymalnie mozna zainstalowac¢ dwa potencjometry (= 1 podwdjny potencjometr).
W zaleznosci od parametrow oporu istniejg rézne rodzaje potencjometrow
(patrz ,4.4 Parametry techniczne - uwagi”).

Dla elektronicznych regulatoréw pozycyjnych ES11 i elektronicznego sygnalizatora
pozycyjnego RI21 uzywa sie wytgcznie potencjometréw o oporze 1000 omédw.

Przeniesienie danego wzniosu zaworu na kat obrotu potencjometru nastepuje za
posrednictwem przetozenia miedzy zebatkg na saniach przetgcznikowych a zebniku na
wale potencjometru. Przetozenie to ustala sie dla danego wzniosu.

Nalezy stosowac wytgcznie zebniki dostosowane do danego wzniosu.

W przypadku dostawy napedu posuwu z zaworem i wbudowanym potencjometrem,
potencjometr jest juz zamontowany i ustawiony fabrycznie.

Aby zapobiec niezamierzonemu naktadaniu sie fal elektromagnetycznych zaleca sie
ekranowanie kabli zaréwno potencjometréw jak i elektrycznych sygnatéw jednolitych.

5.5.4.1 Montaz potencjometru

Przy montazu potencjometru nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

- Odtgczy¢ napiecie sieciowe i zabezpieczy¢ urzgdzenie przed niezamierzonym
podtgczeniem.

- Zwolni¢ wkret z tbem stozkowym ptaskim, ostroznie zdjac¢ pokrywe.

- Ptaskie wtyczki szarych kabli przytgczeniowych potencjometru witozy¢ w srodkowe styki
palcowe, wtyczki czerwonych kabli - w gérne, a zéttych - w dolne styki palcowe
potencjometru (rys. 13).

- Potencjometr wprowadzi¢ w prowadnice w ten sposéb, aby zebnik (poz. 50.73) wzebit sie
w zebatke san przetgcznikowych.

- W przypadku wzniosu zaworu do 30 mm nalezy sprezyne zginang (poz. 50.70) zagtebi¢ w
lewe okienko w uchwycie ptytki (poz. 50.42) nad prowadnicg potencjometru, wiozy¢ w
prowadzenie miedzy kamieniem $lizgowym a prowadnicg potencjometru i zagtebi¢ w
wyciecie pod potencjometrem.

W przypadku wzniosu zaworu od 30 do 50 mm sprezyne zginang (poz. 50.70) nalezy
zagtebi¢ w prawe okienko (dla 12 - 15kN okienko srodkowe) nad prowadnicg
potencjometru.

W przypadku wzniosu zaworu od 50 mm do 65 mm sprezyne zginang (poz. 50.70) nalezy
zagtebi¢ w okienku srodkowym w uchwycie ptytki (poz. 50.42) nad prowadnicg
potencjometru, wtozy¢ w prowadzenie miedzy kamieniem $lizgowym i prowadnicg
potencjometru i zagtebi¢ w prawe wyciecie pod potencjometrem.

- Sprawdzi¢, czy zebnik (poz. 50.73) jest przyciskany sprezyng zginang (poz. 50.70) do
zebatki i czy przylega bez luzu.

- Jezeli tak nie bedzie, nalezy zdemontaowac sprezyne zginang (poz. 50.70) troche dogigc
i zatozy¢ w ten sam sposob.

- Listwe gniazdkowa kabla przytgczeniowego (poz. 50.68) dokreci¢ za pomocag dwdch srub
samogwintujgcych (poz. 50.69) do uchwytu ptytki (poz. 50.42) (w przypadku
potencjometru pojedynczego zaciski 25-27).

- Tréjkbiegunowa dodatkowg wtyczke (poz. 50.74) wtozy¢ do listwy gniazdkowej kabla
przytgczeniowego (poz. 50.68).
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- Nastawi¢ potencjometr (patrz 5.5.4.2).

- Ostroznie zatozy¢ pokrywe na naped posuwu i zamontowac¢ do napedu posuwu za
pomocg pierscienia gumowego i wkretu z tbem stozkowym ptaskim.
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Rys. 14: Urzadzenie sterujgco-sygnalizacyjne ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Poz. Nazwa Poz. Nazwa
50.42 Uchwyt ptytki 50.68 Kabel przytaczeniowy dla
opcjonalnego potencjometru
50.46 Podkfadka sprezysta 50.69 Sruba samogwintujaca
50.47 Naklejka schematu potagczen 50.70 Sprezyna zginana
(opcja potencjometr)
50.67.1 | Nakretka szesciokatna 50.71 Kamien slizgowy
(opcja - potencjometr)
50.67.2 |Tarcza zebata 50.73 Zebnik (wybor zaleznie od wzniosu
zaworu 20, 30, 50, 65 lub 80 mm)
50.67.3 | Potencjometr 50.74 Wityczka, 3-biegunowa
(opcja - potencjometr)
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5.5.4.2 Ustawianie potencjometru

Aby dokonac ustawien potencjometru nalezy postgpi¢ w sposob nastepujacy:
- Ustawi¢ naped posuwu w pozycji wysuniecia.
- Odtgczy¢ napiecie sieciowe i zabezpieczy¢ przeciwko niezamierzonemu podtgczeniu.

- Rozciety wat potencjometru za pomoca wkretaka obraca¢ do oporu w kierunku
przeciwnym do wskazoéwek zegara . Potencjometr jest wtedy ustawiony w pozycji
poczatkowej (okoto 0 omow).

- W celu sprawdzenia opornik potencjometru nalezy zmierzy¢ miernikiem oporu.

- W potencjometrze 1 nalezy zmierzy¢ opér miedzy zaciskami 25 i 26.

- W potencjometrze 2 nalezy zmierzy¢ opor miedzy zaciskami 28 i 29.

- Wartos¢ pomiaru w tej pozycji roboczej musi wynosi¢ okoto 0 omow.

- Przesunag¢ naped posuwu w gorne potozenie krancowe i odczytaé wartos¢ oporu na
mierniku oporu.

- Wartosci oporu mierzone w ten sposob nalezy uwzglednic¢ przy ustawieniach regulacji
urzadzenia.
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5.5.5 Odporny na usterki potencjometr dla jednokanatowego, odpornego na usterki
sygnalizowania zwrotnego pozycji

Atestowany przez TUV potencjometr ze $ciezkg z tworzywa sztucznego stosowany jest do
jednokanatowego, odpornego na usterki sygnalizowania zwrotnego pozycji w potgczeniu z
odpornymi na usterki, elektronicznymi systemami regulacji sprzezonej do regulacji
przeptywu paliwa, powietrza i spalin.

Mozna zamontowa¢ maksymalnie 2 potencjometry (=1 potencjometr podwajny).

Potencjometry mogg by¢ dostarczane w réznych wartosciach rezystancji (patrz 4.4
Parametry techniczne - uwagi).

W elektronicznym regulatorze potozenia ES11 uzywa sie wytgcznie potencjometra o
rezystancji 1000 Ohm.

Przetwarzanie kazdorazowego skoku armatury na kat obrotu potencjometra odbywa sie
przez przenoszenie ruchu miedzy zebatkg na saniach przetgcznika a zebnikiem osi
potencjometru.

Zebnik jest potgczony na state z osig potencjometru.

Ze wzgleddow bezpieczenstwa nie dopuszcza sie pozniejszego montazu opcji “potencjometr
odporny na usterki®.

Przy dostawie sitownika przesuwu z armaturg i zamontowanym potencjometrem
potencjometr ten jest zamontowany i wyregulowany w sposob umozliwiajgcy prace.

Potencjometr nie ma mozliwosci tagczenia z opcjami “Ogrzewanie” i “czujnik potozenia
RI21%

Ze wzgledu na kompatybilnos¢ elektromagnetyczng zalecamy stosowanie przewodow
ekranowanych dla potencjometra i elektrycznych sygnatow jednostkowych.

Nie ukfadac przewodow sygnatowych réwnolegle z przewodami energetycznymil!

OSTRZEZENIE!

- W celu uzyskania mozliwie duzej trwafosci eksploatacyjnej i maksymalnej
doktadnosci nalezy potencjometry ze Sciezkq z tworzywa sztucznego
wykorzystywac nie jako regulowane rezystory wstepne, ale jako
bezobcigzeniowe dzielniki napiecia!

5.5.5.1 Ustawianie potencjometru ze sciezka z tworzywa sztucznego

W celu ustawienia potencjometru nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

- Ustawi¢ naped posuwu w pozycji wysuniecia.

- Odtaczy¢ napiecie zasilania i zabezpieczy¢ przed nieumysinym witgczeniem.
- W celu sprawdzenia zmierzy¢ rezystancje potencjometru omomierzem.

- Na potencjometrze 1 zmierzy¢ rezystancje miedzy zaciskami 25 i 26.

- Na potencjometrze 2 zmierzyC rezystancje miedzy zaciskami 28 i 29.

- Zdemontowac potencjometr przez odkrecenie 2 wkretéw i wyja¢ wraz z zebnikiem z
zebatki.

- Obracajgc watkiem potencjometru (kat obrotu mechaniczny 360°, elektryczny 320° bez
stopu) i mierzac omomierzem ustawi¢ potencjometr w potozeniu poczatkowym
(ok. 0 Ohm).

- Potencjometr lub zebnik wstawi¢ z powrotem do zebatki i dokreci¢ wkrety mocujace.
- Nastepnie zabezpieczy¢ wkrety lakierem.
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- Ustawi¢ naped przesuwu w gornym skrajnym potozeniu i odczyta¢ na omomierzu
odpowiednig warto$¢ rezystanciji.

- Tak zmierzone wartosci rezystancji nalezy uwzgledniach przy ustawieniach regulaciji
urzadzenia.
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Rys. 15: Potencjometr odporny na usterki ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Poz. Nazwa Poz. Nazwa

50.38 | wrzeciono prowadzgce 50.81 wkret z tbem walcowym

50.39 nakretka szesciokatna 50.120 |dzwignia

50.42 uchwyt ptytki 50.121 |blacha

50.50 sanie przetgcznika 50.122 | sprezyna naciggowa

50.67 potencjometr z atestem TUV 50.123 |wkret z tbem ptaskim

50.71 slizgacz (opcja potencjometru) 50.124 |kotek mocujacy, karbowy

50.73 zebnik (skok 50 mm) 50.125 |nakretka sze$ciokatna M4,

samozabezpieczajgca

50.74 wtyk, 3-biegunowy 50.126 |nakretka szesciokatna M5,

(opcja potencjometru) samozabezpieczajgca
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5.5.6 Ogrzewanie

Dla ochrony przed tworzeniem skroplin przy duzych wahaniach temperatury otoczenia

i wysokiej wilgotnosci (praca na wolnym powietrzu) i temperaturach ponizej zera mozna
zastosowac oporowy element grzejny. Grzejnik ten reguluje sie sam i wymaga tylko
zasilania prgdem ciggtym.

5.5.6.1 Montaz ogrzewania

Ogrzewanie mozna zasadniczo tgczy¢ ze wszystkimi opcjami, zamontowane jest

catkowicie na katowniku blokujacym,

Przy wbudowanej elektronice ES11 lub RI21 elektronike odkreca sie z katownika,

nastepnie usuwa sie katownik, montuje ogrzewanie i mocuje elektronike do katownika

blokujgcego ogrzewania.

Aby zamontowac ogrzewanie nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

- Wytaczy¢ napiecie sieciowe i zabezpieczy¢ przed niezamierzonym podtgczeniem.

- Zwolni¢ wkret z tbem stozkowym ptaskim w pokrywie, pokrywe ostroznie zdjgc.

- Kompletnie zmontowany zespét grzewczy (na katowniku blokujgcym) zamocowac za
pomocg dotgczonych srub w specjalnie do tego celu przewidzianym miejscu na pokrywie
mechanizmu (Rys. 17).

- Przewdd pradu ciggtego (napiecie sieciowe = napiecie znamionowe ogrzewania)
wprowadzic przez izolator wejsciowy do napedu posuwu i potgczy¢€ z nim.

- Odizolowac przewdd pradu ciggtego okoto 1-1.5 cm nad izolatorem wejsciowym.

- Odizolowa¢ poszczegolne zyty na odcinku okoto 5 mm przed kohcem i zatozy¢ tulejki.

- Poszczegolne przewody nalezy tak utozyc¢, aby nie mogty dostac sie w zasieg dziatania
czesci ruchomych.

- Poszczegolne przewody nalezy potaczy¢ zgodnie ze schematem ideowym na bloku
zaciskéw przytgaczeniowych.

[ . .
gwint mocujacy M3 gwint mocujacy M3
ogrzewania oporowego < termostatu
g gwint mocujacy M4
wytacznikéw opcjonalnych

ES11 wzgl.. RI21

gwint mocujacy M3 @(
listwy gniazdek t - R
50836 el
\%\ —E=
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Rys. 16: Montaz ogrzewania ARI-PREMIO 2,2-15 kN

Poz. Nazwa Poz. Nazwa

50.83.1 Katownik blokujacy (opcja ogrz.) 50.83.4 | Listwa z gniazdkami
50.83.2 | Sruba cylindrycznaDIN 84-M3x8 50.83.6 | Wtyczka, 2-biegunowa
50.83.3 | Termostat 50.83.10 | Element grzejny oporowy
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5.5.7 Elektroniczny sygnalizator pozycyjny RI21

Elektroniczny sygnalizator pozycyjny RI21 zamienia, opér potencjometru o zakresie
pomiaru 1000 oméw odpowiadajacym wzniosowi w sygnat wyjsciowy 0(2) ...10V pradu
statego wzgl. 0(4) ...20mA pradu statego. Przy montazu i nastawianiu regulatora
elektronicznego sygnalizatora pozycyjnego RI21 nalezy przestrzegac aktualnej instrukciji
obstugi tego urzadzenia. Odpowiednia instrukcja obtugi dotgczona jest do kazdego
urzadzenia.

5.5.8 Elektroniczny regulator pozycyjny ES11

Elektroniczny regulator pozycyjny ES11 zmienia state sygnaty wejsciowe 0(2) ...10V DC
wzgl. 0(4) ...20mA, w trojpunktowy sygnat wyjsciowy dla silnika. Potozenie zaworu
sprawdzane jest za pomocg 1000-omowego potencjometru. Przy montazu i pracach
nastawcych elektronicznego regulatora potozenia ES11 nalezy przestrzegac aktualnej
instrukcji obstugi dla tego urzadzenia. Odpowiednia instrukcja obstugi dotgczona jest do
kazdego urzadzenia.

50.82

&
)

Rys. 17: Montaz elementu grzejnego ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Poz. Nazwa Poz. Nazwa
50.67 Potencjometr 50.81 Sruba cylindryczna

DIN EN ISO 4762 -M4x8
50.78/79 | Opcja ES11 lub RI21 50.82 Sruba cylindryczna

DIN EN ISO 4762 -M4x12
50.80 Katownik blokujacy 50.83 Ogrzewanie
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5.5.9 Elektroniczny czujnik (RI21) i regulator (ES11) polozenia

jednoczesnie w napedzie

W sitownikach nastawczych ARI-PREMIO mozliwe jest zamontowanie elektronicznego
czujnika potozenia RI21 razem z elektronicznym regulatorem potozenia ES11 (wyjatek: 24
V, 5 kN, 12 kN i15 kN).

Nalezy dopilnowac, aby uzy¢ podwdjnego potencjometru 1000/1000 Ohm.
Podczas montazu RI21 i ES11 nalezy postepowac nastepujaco:

- Odtgczy¢ napiecie sieciowe i zabezpieczy¢ przed nieumysinym wigczeniem.
- Poluzowac srube wpuszczang w pokrywie, ostroznie zdjg¢ pokrywe.

- Zamontowac RI21 i ES11 z nakfadkg wg Rys. 18 .

5082 5079

Rys. 18: Montaz jednoczesny RI21 / ES11 w ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Poz. Nazwa Poz. Nazwa
50.67 Potencjometr 50.82 Sruba cylindryczna
DIN EN ISO 4762 - M4x12
50.78/79 | Opcja ES11 lub RI21 50.106 blacha ES11 i RI21
50.81 Sruba cylindryczna 50.108 kotek dystansowy
DIN EN ISO 4762 - M4x8
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5.5.10 Zintegrowany regulator temperatury dTRON 316

Zintegrowany regulator temperatury dTRON 316 dokonuje regulacji temperatury za
pomocg termometru oporowego lub termoelementéw. Podczas regulacji wiacza sie 3-
punktowy sygnat wyjsciowy dla silnika.

5.5.10.1 Montaz regulatora dTRON 316

Regulator dTRON 316 montuje sie w catosci z przystawka w urzadzeniu ARI-PREMIO .
Nie mozna stosowac¢ tego regulatora z urzgdzeniem ES11, natomiast stosowanie z
urzadzeniem RI21 mozliwe jest wylacznie w przypadku napedéw ARI-PREMIO
2,2kNi5KkN 1,0 mm/s.

Aby zainstalowac¢ urzadzenia dTRON 316 nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

Przytaczenie elektryczne jak w punkcie ,6.4.3 Przytgczenie® nalezy uzupetni¢ w sposob
nastepujacy:

- Zamocowac regulator dTRON 316 z przystawkg na ptycie mechanizmu (Rys. 19).

- Wtyczke X2 regulatora dTRON 316 wtozy¢ w listwe wtyczek X1 (1/N, 11, 14).

- Podtgczy¢ wejscie wartosci rzeczywistych oraz inne podtgczenia zgodnie ze schematem
ideowym do regulatora dTRON 316.

- Podtaczy¢ napiecie L1 i N do regulatora dTRON 316.

- Aby zmieni¢ kierunek dziatania na sygnat cieplny dla wyjezdzajgcego suwaka nalezy
wymienic kable na zaciskach 11 i 14.

2 Poz. Nazwa
50.81 Sruba cylindryczna DIN EN I1SO 4762 -
M4x8

50.97 Regulator temperatury dTRON 316
50.98 Katownik mocujacy (opcja dTRON)
50.99 Katownik blokujacy (opcja dTRON)
50.100 Nakretka samozabezp. (opcja dTRON)
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Rys. 19: Montaz regulatora dTRON 316 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN
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5.5.11 Zintegrowany stycznik nawrotny

Zintegrowany stycznik nawrotny sterowany jest za posrednictwem trojpunktowego sygnatu.
Stycznik nawrotny zmienia fazy L1, L2 i L3 aby uzyskac pozadany kierunek obrotéw silnika
pradu tréjfazowego.

5.5.11.1 Montaz stycznika nawrotnego

Stycznik nawrotny montuje sie w catosci z przystawkg w urzadzeniu ARI-PREMIO.
Potaczenie z urzadzeniami ES11, RI21 lub regulatorem temperatury mozliwe jest tylko z
jedng z trzech powyzszych opcji. Mozliwy jest montaz dodatkowego ogrzewania oraz
fazowego przekaznika nadzorczego.

Aby zainstalowac stycznik nawrotny nalezy postepowac w sposob nastepujacy:
Odtaczy¢ sie€ i zabezpieczy¢ przed ponownym niezamierzonym witgczeniem.

OSTRZEZENIE!

- W wersji bez przekaznika kontroli faz nieprawidtowe podtgczenie faz L1, L2 i L3
moze spowodowac uszkodzenie napedu przesuwu!

Przytgczenie elektryczne jak w punkcie ,5.4.3 Przytgczenie® nalezy uzupetni¢ w sposéb

nastepujacy:

- Stycznik nawrotny zamontowaé wraz z przystawka na ptycie mechanizmu (Rys. 20).

- Przytacze pradu tréjfazowego L1, L2, L3 i sygnat trojpunktowy potgczy¢ zgodnie z Rys.
10.

- Przy podfgczeniu bez fazowego przekaznika nadzorczego wymagane jest okablowanie
zgodne z tabelg na Rys. 11.

Przy podtaczaniu fazowego przekaznika nadzorczego nalezy przestrzega¢ punktu ,5.5.12
Fazowy przekaznik nadzorczy”.

5.5.11.2 Przylaczenie elektryczne z urzadzeniami ES11 lub dTRON 316

3-punktowy kabel wyjsciowy urzadzenia ES11 lub dTRON 316 nalezy zmieni¢ w sposéb
nastepujacy:

- Zdemontowac wtyczke X25.

- Skréci¢ zewnetrzng izolacje kabla do okoto 18 cm.

- Poszczegolne przewody podtgczy¢ w sposob nastepujacy:

czarny (LT) - S2/14
brazowy (LJ) - S1/11
niebieski (1/N) - K1/A2, K2/A2
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5.5.12 Fazowy przekaznik nadzorczy

Fazowy przekaznik nadzorczy nadzoruje fazy L1, L2 i L3 na wejsciu sieci. Stycznik
nawrotny sterowany jest przez fazowy przekaznik nadzorczy tylko przy poprawnie
podtgczonych fazach L1, L2 i L3. W ten sposob chroniony jest naped posuwu.

5.5.12.1 Montaz fazowego przekaznika nadzorczego

Fazowy przekaznik nadzorczy montowany jest w urzadzeniu ARI-PREMIO obok stycznika
nawrotnego. Przekaznik ten mozna w tym przypadku stosowac tylko w potgczeniu ze
stycznikiem nawrotnym.

Zastosowanie przekaznika w napedzie wraz z regulatorem temperatury dTRON 316 nie
jest mozliwe.

Aby zainstalowac fazowy przekaznik nadzorczy nalezy postgpi¢ w sposéb nastepujacy:
Odtaczy¢ napiecie sieciowe i zabezpieczy¢ przed niezamierzonym ponownym wigczeniem.

Przytaczenie elektryczne jak w punkcie ,5.4.3 Przytaczenie® i ,5.5.11 Zintegrowany stycznik
nawrotny“ nalezy uzupetni¢ w sposéb nastepujacy:
- Zamocowac fazowy przekaznik nadzorczy obok stycznika nawrotnego (Rys. 20).

Przytacze pradu tréjfazowego L1, L2, L3 oraz trojpunktowy sygnat nastawczy przytaczy¢
zgodnie z Rys. 10.

Poz. Nazwa

50.57 Sruba cylindryczna DIN EN ISO 4762 - M4 x 12
50.59 Sruba cylindryczna DIN EN ISO 4762 - M4 x 6
50.81 Sruba cylindryczna DIN EN ISO 4762 - M4 x 8
50.102 | Stycznik nawrotny

50.103 | Element mocujacy (opcja stycznik nawrotny)
50.105 | Fazowy przekaznik nadzorczy
50.107 | Katownik (opcja fazowy przekaznik nadz.)

50.102

Rys. 20: Montaz zabezpieczenia przeciwnawrotnego i przekaznika kontroli faz ARI-
PREMIO 12 - 15 kN
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5.5.13 Modut DC

Trzypunktowy falownik do zasterowywania elektrycznych napedéw przesuwu ARI-PREMIO
230V 50Hz 2,2 do 5 kN, na napiecie state 24 V.

Modut DC w zaleznosci od biegunowos$ci zamienia wejsciowe napiecie state 24 V na 3-
punktowy sygnat wyjsciowy 230 V 50 Hz.

Whiasnosci

- 3-punktowy falownik, do przetwarzania statego napiecia wejsciowego 24 V na 3-punktowy
wyjsciowy sygnat nastawczy 230 V 50 Hz dla funkcji OTWARTE - STOP - ZAMKNIETE

- montaz na ARI-PREMIO albo na sciance

- proste zasterowanie przez potaczenie dwuprzewodowe

- fatwa zmiana kierunku obrotéw przez zamiane biegunowosci

- ukfady elektroniczne zabezpieczone w stabilnej obudowie

- W opcji mozna zastosowac regulator potozenia ES11 i czujnik potozenia RI21 oraz RI32

- na sitowniku przesuwu mozna dodatkowo zamontowac 230V 50Hz ARI-PREMIO 2,2 -5
kN

5.5.13.1 Montaz modutu DC na ARI-PREMIO

Modut DC montuje sie na zewnetrznej scianie ARI-PREMIO.

- Odkreci¢ $ruby (poz. 50.120.6) i zdja¢ pokrywe (poz. 50.120.5) z czesci dolnej
(poz. 50.120.4) .

- Srubami (poz. 50.120.3) umocowa¢ cze$¢ dolng (poz. 50.120.4) do blaszanego
wspornika (poz. 50.120.1).

- Wykrecié¢ 2 szt. Srub z tbem szesciokgtnym (poz. 50.120.2) z podktadkami sprezystymi
(poz. 50.16) po stronie przytagczen ARI-PREMIO.

- Umocowac¢ blaszany wspornik (poz. 50.120.1) przy pomocy 2 szt. Srub z tbem
szesciokatnym (poz. 50.120.2) z podktadkami sprezystymi (poz. 50.16).

- Podtaczy¢ modut DC zgodnie ze schematem.
- Kabel z modutu DC przeprowadzi¢ przez ztaczki kablowe na sitowniku i przykrecic.

- Po wykonaniu podfaczenia z powrotem przykreci¢ pokrywe (poz. 50.120.5) do czesci
dolnej (poz. 50.120.4).

UWAGA!

- W module DC i w ARI-PREMIO sgq indukowane wysokie napigcia.

- Takze przy napieciu wejsciowym tylko 24 V napiecia mogg przekraczac 230 V.

- W celu bezpiecznego podtgczenia koniecznie odtgczy¢ napiecie wejsciowe 24
V.
(Przez odfaczenie rozumie sie, Zze napiecie na urzgdzeniu jest odtgczone na
wszystkich biegunach)
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5012072

50.1201

Rys. 21: Opcja - modut DC ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

50.120.4

50.120.5

—e===)

=)

501203 \

50.120.6

Pos. Wyszczegolnienie Pos. Wyszczegodlnienie

50.16 podktadki sprezyste 50.120.3 |$ruba z tbem walcowym M4 x 12

50.120 kompletny modut DC 50.120.4 |czesé dolna

50.120.1 blacha przytrzymujaca 50.120.5 |pokrywa

50.120.2 é'\,;l;ga 2415bem szesciokatnym 50.120.6 |wkret z tbem walcowym M4 x 20/7
X
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5.5.13.2 Dane techniczne - modut DC

Typ

modut DC

napiecie zasilania

V  |napiecie state 24 V, +10%/-20% (wygtadzone)

prad obcigzenia

A | 1-5A(5A przy petnym obcigzeniu), ok. 0,5 A w stanie
jatowym

tryb pracy DIN VDE 0530

S1-100% ED

napiecie wyjsciowe

V 230V (w stanie jatowym napiecie przemienne ponad 230 V)

czestotliwos¢ wyjsciowa

Hz |50 Hz

moc oddawana

VA 65VA

stopien ochrony DIN VDE
0470

IP 65

max. temperatura otoczenia

°C |-20°C...+70°C

ciezar kg |2

wymiary DC-MODUL mm | BxHxT 160x100x83 (bez blaszanego wspornika i potagczen
srubowych)

podfaczenie / montaz modut DC

podigczenie elektryczne

przez zaciski Srubowe max 2,5mm?
Pamieta¢ o wtasciwym przekroju przewodow, poniewaz przy
dtugich przewodach wystepuje duzy spadek napiecia!

zamontowanie na napedzie
przesuwu ARI-PREMIO

PREMIO 230V 50Hz 2,2 - 5kN (max. 65 VA)

ARI-PREMIO z czujnikiem
potozenia ES11

Z ES11 230V (jako wyposazeniem dodatkowym)

ARI-PREMIO z czujnikiem
potozenia RI21

Z RI21 230V (jako wyposazeniem dodatkowym) mozliwe tylko w
potaczeniu z ES11 (jako wyposazeniem dodatkowym)

ARI-PREMIO z czujnikiem
potozenia RI32

Z RI32 (jako wyposazeniem dodatkowym) mozliwe tylko jako
przytaczenie dwuprzewodowe do suwaka prgdowego

W kombinacji z regulatorem temperatury dTRON niemozliwe!
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ARMATUREN

i

5.5.13.4 Schemat ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN z modutem DC
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5.5.14 Elektroniczny czujnik potozenia RI32

Czujnik potozenia RI32 przetwarza sygnat zmiany rezystancji na jednostkowy sygnat
nastawczy 4...20 mA albo 2...10V.

Przy tym czujnik potozenia RI32 moze by¢ zasilany napieciem statym 24 V albo napieciem
przemiennym 24 V.

Mozliwe jest wigczenie do petli pragdowej bez dodatkowego zasilania napieciem.

5.5.14.1 Zakres uzyteczny potencjometru drogi

Potencjometry drogi R1 albo R2 podtacza sie w

uktadzie tréjprzewodowym. 100%
Czujnik potozenia RI32 moze takze

wspotpracowac z potencjometrem ze Sciezkg z

tworzywa sztucznego.

. .. .. nastawy zakres
W celu dopasowania czujnika potozenia RI32 do pochylenia

drogi nastawiania potencjometra drogi charakterystyki -
mozna wykorzysta¢ zamieszczony po prawe;j
stronie wykres.

Wazne jest, aby mechaniczna droga nastawiania

sitownika nastawnika byta krétsza niz droga nastawny zakres 10%

nastawiania potencjometru drogi punktu zerowego 0% |

5.5.14.2 Montaz elektronicznego czujnika _ _
potozenia RI32 w PREMIO Rys. 24: Potencjometr drogi

- Zamontowac czujnik potozenia RI32 w ARI-
PREMIO jak na rysunku.

- Przykreci¢ katownik mocujacy (poz. 50.98) wkretem z tbem walcowym (poz. 50.81) do
pokrywy przektadni.

- Nastepnie przy pomocy wkretow z tbem walcowym (poz. 50.59) i podktadek (poz. 50.122)
zamontowac czujnik potozenia (poz. 50.121) na katowniku mocujacym (poz. 50.98) .

Rys. 25: Opcja RI32 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Pos. Wyszczegodlnienie Pos. Wyszczegodlnienie
50.59 wkret z tbem walcowym M4 x 6 50.121 | czujnik potozenia RI32
50.81 wkret z tbem walcowym M4 x 8 50.122 |podkfadka 4.3

50.98 katownik mocujacy
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5.5.14.3 Dane techniczne - czujnik potozenia RI32

typ RI 32 czujnik potozenia

napiecie zasilania V |24V DC/AC 50...60Hz

wejscie potencjometru W |1 kOhm ... 10 kOhm podtaczenie trojprzewodowe,
dostosowane do potencjometra ze sciezkg z tworzywa
sztucznego

wyjscie sygnatu V ]2.10VDCz

nastawczego, napieciowe (wyjscie sygnatu nastawczego potgczone elektrycznie
wewnetrznie z napieciem zasilajgcym)

wyjscie sygnatu mA |4...20 mA DC (mostek max. 500 W)

nastawczego, pragdowe (wyjscie sygnatu nastawczego potgczone elektrycznie
wewnetrznie z napigeciem zasilajgcym)

prad pomiarowy na suwaku |mA |max. 800 mA

potencjometru

bfad liniowosci % |+ 0,2 % zakresu pomiarowego

wspétczynnik %/K | 0,04 %/K

temperaturowy

wptyw energii pomocniczej | %/V [0,02 %/V

stopien ochrony DIN VDE IP40 (zaciski IP20)

0470

max. temperatura otoczenia |°C |-40 °C...+85 °C

wilgotnosc¢ % |95 % r.F., bez powstawania rosy

ciezar g |ok 359

wymiary mm | $rednica x gteboko$c¢: 44 x 38

potaczenie / montaz

czujnik potozenia RI 32

pofaczenie elektryczne

przez zaciski Srubowe max 2,5 mm

2

montaz w napedzie
przesuwu

w ARI-PREMIO - wszystkie wersje

5.5.14.4 Montaz potencjometru

UWAGA!

AN\

Podczas montowania potencjometru nalezy przestrzegac tresci punktu ,5.5.4
Potencjometry” w niniejszej instrukcji uzytkowania.

Wtyk Ra, Rb, Rc kabla potencjometru czujnika potozenia RI32 wtozy¢ do listwy z kotkami
25, 26, 27 albo 28,29,30 uktadu ARI-PREMIO.
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5.5.14.5 Schemat

ffffffffff

wyboér sygnatu nastawczego

Ustawienie niezbednego sygnatu
nastawczego przeprowadza si¢ przy
pomocy miniaturowych
wylacznikéw SA i SB

X30

112[3[4]-RRelRd 44,
X31e|o|o|e@ * *
27 26 25X9 potaczenie z potencjometrem do wyboru
| |'lalbo R alhoR2
© i IX I snm potencjometr od 100 Ohm do 20 kOhm
L 2725026127 L2 _128]29;304
xiole|e|e|  xiz2e|e|@
34
potaczenie druprzewodowe
(petla pradowa)
4..20mA
-+ 24VDC
24VDC
1234
a3
@ potaczenie z rozdzielaczem e =
4..20mA ON ON
SIvbe 24V DCiAC H H

| |
24VAC
1234

potaczenie z rozdzielaczem 5% SB

ﬁﬂ 2..10mA ON
24V DC und AC
ZAVDC OFF

ZAVAC

Rys. 26

5.5.14.6 Warunki podtaczenia

Przytacza elektryczne sg taczone za posrednictwem szeregowych zaciskow separujgcych
z czujnikiem potozenia RI32. Potgczenie z potencjometrem jest realizowane przez kabel.
Przez potencjometr (R1 albo R2) zamontowany w ARI-PREMIO podtacza sie czujnik
potozenia RI32.

Przy zamknietej armaturze rezystancja miedzy R, a R, wynosi ok. 0 Ohm.

Zalecane przekroje przewoddéw do podiaczania zaciskéw wynosza 0,2 do 2,5 mm?.

W zwigzku z kompatybilnoscig elektromagnetyczng zaleca sie ekranowanie dtuzszych
odcinkéw przewoddw.

Informaciji technicznych udziela bezposrednio firma ARI-Armaturen.
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5.5.14.7 Ustawianie punktu zerowego i pochylenia charakterystyki

Przy pomocy miniaturowych potencjometréw S (nachylenie) i (punkt zerowy) mozna
dostosowac wyjsciowy sygnat nastawczy 4...20 mA albo 2...10 V do skoku potencjometru.

Ustawienie punktu zerowego
- Ustawienie punktu zerowego przeprowadza sie zawsze przed ustawieniem pochylenia
charakterystyki.

- Potencjometr musi by¢ w potozeniu okoto 0 W.

- Przed pomiarem rezystancji odtgczy¢ potencjometer od czujnika ustawienia RI32 a po
pomiarze podtgczy¢ z powrotem.

- Pomiar rezystancji przeprowadzi¢ na kablu potencjometru miedzy Rb a Rc.

- Potaczenie wykona¢ wedtug schematu.

- Ustawienie punktu zerowego przeprowadza sie przy pomocy wkretu nastawczego
oznaczonego symbolem N.

- Wkret nastawczy punktu zerowego N nalezy tak ustawic¢, aby na mierniku wystepowat
sygnat o minimalnej zgdanej wartosci.

- Obraca¢ wkretem nastawczym punktu zerowego N w prawo w celu zwiekszenia sygnatu
wyjsciowego a w lewo w celu jego zmniejszenia (po 12 obrotach zatagczy sie sprzegto
poslizgowe)

Przykiad:
- wyjScie pragdowe............. wartos¢ minimalna = 4 mA
- wyjscie napieciowe.......... wartos¢ minimalna =2V

Ustawienie pochylenia charakterystyki

Po ustawieniu punktu zerowego przeprowadza sie ustawienie pochylenia charakterystyki.

- Przed pomiarem rezystancji odtgczy¢ potencjometr od czujnika potozenia RI32 a po
pomiarze podtgczy¢ z powrotem.

- Pomiar rezystancji na kablu potencjometru miedzy Rb a Rec.

- Dopasowanie zakresu rezystancji do zakresu wyjs¢ sygnatu potozenia wykonuje sie
wkretem nastawczym oznaczonym S.

- Zakres miernika stosowany przy ustawianiu punktu zerowego pozostaje taki sam dla
ustawiania pochylenia charakterystyki.

- Wkret nastawczy pochylenia charakterystyki S nalezy tak ustawié, aby na mierniku
wystepowat sygnat o maksymalnej zadanej wartosSci.

- Obraca¢ wkretem nastawczym pochylenia charakterystyki S w prawo w celu
zwiekszenia sygnatu wyhsciowego a w lewo w celu jego zmniejszenia (po 12 obrotach
zatgczy sie sprzegto poslizgowe).

Przyktad:
- wyjScie pradowe............. wartos¢ maksymalna= 20 mA
- wyjscie napieciowe......... warto$¢ maksymalna= 10 V
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6.0 Uruchomienie

OSTRZEZENIE!
A - Naped zawiera czeSci ruchome i wirujgce, pomalowane na czerwono.
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia i zranienia koriczyny!
Przed kazdym uruchomieniem nowego urzgdenia wzgl. uruchomieniem
urzgdzenia po naprawach lub przebudowach nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce
czynnoSci:
- Prawidtowe zakoriczenie wszystkich prac!
- Zasadnicze przestrzeganie lokalnie obowigzujgcych przepisow BHP.
- Zamontowanie pokrywy napedu przesuwu.

Przy uruchamianiu nalezy postepowac¢ w sposéb nastepujacy:

- Naped posuwu przesung¢ za pomocg kota recznego w potozenie srodkowe.

- Uruchomié naped automatycznie wywotujgc krétkie ruchy w obu kierunkach. Sprawdzic,
czy kierunki przesuniecia napedu sg wiasciwe. Jesli nie, nalezy zamieni¢ przewody
impulsowe otwarcia i zamkniecia napedu posuwu.

- Naped posuwu przesung¢ w potozenie krancowe i sprawdzi¢, czy wylgcza sie
automatycznie oraz czy wszystkie ruchome czesci zewnetrzne mogq poruszac sie
swobodnie.

- Przy nieprawidtowym funkcjonowaniu nalezy sprawdzi¢ wszystkie czynnosci montazowe
i nastawcze, w razie koniecznosci skorygowac i ponownie dokona¢ uruchomienia
urzadzenia.

7.0 Pielegnacja i konserwacja

Naped posuwu nie wymaga regularnych zabiegéw konserwacyjnych wykonywanych w
okreslonych odstepach czasu.

Odstepy miedzy poszczegolnymi pracami konserwacyjnymi ustala uzytkownik.

Napedu posuwu nie mozna czysci¢ urzadzeniami pod wysokim cisnieniem ani
agresywnymi srodkami szkodliwymi dla zdrowia, ani srodkami tatwopalnymi. .

Podczas czyszczenia lub bezposrednio po nim nalezy dokonac przegladu uszczelnien
napedu.

W razie pojawienia sie wyciekdw smaru lub w przypadku przedostania sie nieczystosci do
uszczelnianych elementéw, nalezy dokonac naprawy uszczelnien.

8.0 Przyczyny zaki6écen eksploatacyjnych i ich usuwanie

Podczas zaktocen pracy urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy prace montazowe i nastawcze
zostaty wykonane zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi.

OSTRZEZENIE !
A - Podczas szukania przyczyny usterki nalezy bezwzlednie przestrzegac¢
przepisow bezpieczenstwa.

Jezeli w oparciu o ponizszg tabele “9.0 Wyszukiwanie usterek” nie bedziemy w stanie
usung¢ zaktécen, nalezy zwréci¢ sie do dostawcy lub producenta.
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9.0 Wyszukiwanie usterek

OSTRZEZENIE!

AN

- Przed montazem i pracami naprawczymi przestrzega¢ punktu 10.0 i 11.0!
- Przed ponownym uruchomieniem przestrzegaé¢ punktu 6.0!

Zakiocenie

Ewentualne przyczyny

Usuwanie

Naped nie porusza sie

Brak zasilania z sieci

Ustali¢ przyczyny i usungg¢ je

Przepalony bezpiecznik

Wymieni¢ bezpiecznik

Naped posuwu nieprawidtowo
podtaczony

Poprawi¢ podtgczenie zgodnie ze
schematem na napedzie posuwu

Spiecie spowodowane:
- wilgocig

- nieprawidtowym podigczeniem

- spalony silnik

Doktadnie ustali¢ przyczyne,

- wysuszy¢ naped i usunaé
nieszczelnos¢

- poprawi¢ podigczenie zgodnie ze
schematem na napedzie posuwu

- sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe
zgadza sie z napieciem podanym
na tabliczce znamionowej,
wymienic¢ silnik

Wtyczki nie wetkniete do listwy
gniazdkowej lub wetkniete
nieprawidtowo

Mocno wcisna¢ wtyczki do
odpowiedniej listwy z gniazdkami.

(tylko dla 12-15kN)

koto reczne jest jeszcze
zasprzeglone i nie odtacza sie przy
rozruchu silnika.

Zwolni¢ srube mocujacay silnika
lezaca najblizej izolatora
przepustowego kabli. (recznie
wysprzegli¢ koto reczne)

Naped posuwu wykonuje ruch
wahadtowy w obu kierunkach

Wadliwy kondensator silnika

Wymieni¢ kondensator silnika

Naped posuwu nie przemieszcza
sie do pozyciji krahcowych i drga

Obcigzeniowe wytgczniki krancowe
sg wadliwe lub Zle ustawione

Zdemontowac¢ naped posuwu i
przesta¢ do fabryki celem usuniecia
usterki.

Spadek napiecia spowodowany zbyt
dtugimi przewodami lub ich zbyt
matym przekrojem.

Zatozy¢ przewody przytgczeniowe
zgodnie z wymaganiami

Wahania parametréw sieci poza
dopuszczalng tolerancjg

Zadbaé o “czystq” sie¢, ktorej
wahania mieszczg sie w granicach
zatozonych toleranc;ji

Zbyt wysokie cisnienie uktadu

Zmniejszy¢ cisnienie w uktadzie

Naped posuwu przerywa
dziatanie od czasu do czasu

Styk chwiejny przewodu
doprowadzajgcego

Zacisnac przytacza na zaciskach

Naped posuwu w kierunku
»wrzeciono wsuwa sie“
wytgczany jest juz przed
wytacznikiem zaleznym od
obcigzenia (zawor trojdroznyl)

Wytacznik sterujgcy S3 nie jest
prawidtowo ustawiony

Wytacznik sterujacy S3 ustawié
zgodnie z instrukcjg eksploatacji
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Elektryczny naped posuwu ARI-PREMIO

10.0 Demontaz napedu posuwu
OSTRZEZENIE!

- W celu demontazu napedu przesuwu nalezy odtgczyc przewod zasilajgcy od
f sieci (napiecia zasilania). To odfgczenie od sieci musi by¢ zabezpieczone przed

nieumysinym wigczeniem.

- Urzgdzenie nalezy przesungc¢ do dotu (stan bezcisnieniowy), poniewaz grzybek
zaworu bez napedu posuwu nie jes utrzymywany i pod wptywem cisnienia w
ukfadzie przesuwatby sie

- Grzybek musi znajdowac sie w potozeniu srodkowym - pod zadnym pozorem
nie moze przylegac do gniazda!

Aby zdemontowaé naped, nalezy postepowaé¢ w sposob nastepujacy:
- Zwolnic srube z tbem stozkowym ptaskim w pokrywie, pokrywe ostroznie zdjac.
- Odtaczy¢ wszelkie zewnetrzne kable podigczone do napedu i wyjac je z napedu posuwu.

- Pokrywe ostroznie natozy¢ od gory i zamocowac przy pomocy Sruby z tbem stozkowym
ptaskim oraz gumowego pierscienia uszczelniajgcego.

- Zwolni¢ wkret bez tba w blokadzie antyobrotowej, a nastepnie wykreci¢ z niej sprzegto
- Zwolnic¢ sruby faczace naped posuwu z armaturg
- Naped posuwu zdjaé z zaworu.
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11.0 Gwarancja / rekojmia

Informacje na temat zakresu i okresu gwarancji zawarte sg w ogolnych warunkach
handlowych firmy Albert Richter GmbH&Co0.KG lub, w przypadku uzgodnien odbiegajacych
od powyzszych warunkéw, w umowie sprzedazy.

Gwarantujemy bezusterkowos¢ naszych urzgden odpowiadajgcq aktualnemu stanowi
techniki oraz w zakresie ich przeznaczenia.

Roszczenia z tytutu gwaranciji i rekojmii sg niedopuszczalne w przypadku szkod
spowodowanych na skutek nieprawidtowego postugiwania sie albo niestosowania sie do
tresci instrukcji obstugi i montazu, karty katalogowej oraz obowigzujacych, odnosnych
uregulowan.

Szkody powstate w czasie eksploatacji w warunkach odbiegajacych od warunkéw
przewidzianych w zestawieniu parametrow lub w innych uzgodnieniach réwniez nie
podlegajq reklamacji.

Usterki zgtoszone tytutem uzasadnionych reklamacji bedg usuwane drogg naprawy przez
nas lub na nasze zlecenie przez inne zaktady specjalistyczne.

Wyklucza sie inne roszczenia wykraczajgce poza roszczenia przystugujgce z tytutu
gwaranciji. Nie przystugujg dostawy zastepcze.

Prace konserwacyjne, montaz obcych czesci, zmiany konstrukcyjne oraz naturalne zuzycie
nie podlegajg roszczeniom gwarancyjnym.

Ewentualne uszkodzenia transportowe nalezy zgtasza¢ nie nam, lecz niezwtocznie
odpowiedniej ekspedycji towarowej, kolei lub spedytorowi, poniewaz w przeciwnym
wypadku nastgpi utrata praw do odszkodowania od tych przedsiebiorstw.

<> Ammaromen

Technika przysziosci.
NIEMIECKIE ARMATURY WYSOKIEJ JAKOICI

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG, D-33756 Schlof3 Holte-Stukenbrock
Telefon (+49 5207) 994-0 Telefax (+49 5207) 994-158 albo 159
Internet: http://www.ari-armaturen.com E-mail: info.vertrieb@ari-armaturen.com
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12.0 Deklaracja zgodnosci / Oswiadczenie producenta

Deklaracja zgodnosci WE

w zakresie
wytycznej WE dotyczacej zgodnosci elektromagnetycznej 89/336/EWG i
wytycznej WE dotyczacej niskiego napiecia 73/23/EWG

Oswiadczenie producenta

w zakresie
wytycznej WE dotyczacej maszyn 98/37/EWG

Niniejszym oswiadczamy w imieniu firmy,

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG,
Mergelheide 56-60, D-33756 SchloR Holte-Stukenbrock

ze konstrukcja
elektrycznego napedu posuwu ARI-PREMIO
w dostarczonej wersji odpowiada odnosnym przepisom przytoczonym ponizej:

- Wytyczna WE dotyczaca zgodnosci elektromagnetycznej 89/336/EWG
(zmienionej przez 92/31/EWG i 93/68/EWG)

Zastosowane zharmonizowane normy:
EN 50081-1; EN 50082-2; EN 55011

- Wytyczna WE dotyczaca niskiego napiecia 73/23/EWG
(zmieniona przez 93/68/EWG)

Zastosowane zharmonizowane normy:
EN 60204-1, EN 60335-1, EN 60730-1

- Wytyczna WE dotyczaca maszyn 98/37/EWG

Zastosowane zharmonizowane normy:
EN 292-1; EN 292-2; EN 294; EN 349; EN 60204-1

Jezeli dostarczone urzadzenie zostanie zamontowane w urzadzeniu lub uktadzie, zabrania
sie uruchomienia urzadzenia / uktadu do momentu stwierdzenia, ze urzadzenie / uktad
odpowiada wytycznej WE dotyczgcej maszyn w wersji 98/37/EG.

Schlof? Holte-Stukenbrock, 15.04.99

//

rechmann, Dyrektor)
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