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ARI-DP32 / DP33 / DP34 | DP34T | DP34Tri

Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Sitownik pneumatyczny ARI-DP

ARI-DP32
Sitownik pneumatyczny

ARI-DP33
Sitownik pneumatyczny

ARI-DP34
Sitownik pneumatyczny

Str. 2
DP-Naped
Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania
(powietrza)

Str. 2
DP-Naped
Chowanie wrzeciona w przypadku braku zasilania
Str. 2 (powietrza)

ARI-DP34T
Sitownik pneumatyczny

Cechy:
+ Zwarta budowa
Str6 ° Naped z membranowy

ARI-DP34Tri
Sitownik pneumatyczny

+ Naped o dowolnej zabudowie

+ Skok do 65 mm

+ Dowolny kierunek dziatania

+ Wrzeciono napedu polerowane i chronione mieszkiem
+ Maksymalne ci$nienie sterowania 6 bar

* Duze sity sprezyn

+ Bezobstugowe uszczelnienie typu O-ring 0

B
B
B
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M Lf v elastycznym prowadzeniu
S ——] + Zamocowanie cze$ci dodatkowych zgodnie z
[EE: DIN IEC 60534-6
‘ ) + Dopuszczalna temperatura otoczenia -40°C do
= +100°C

Str. 10« Korzystny stosunek wielkoci do wydajnosci
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I ARI-DP32 / DP33 / DP34
Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Sitownik pneumatyczny ARI-DP32 /33 / 34

Tryb dziatania: Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)

—— Kétko reczne montowane na napedzie (patrz str. 3)

X
—— odpowietr.
< . L < 13 : 20
p——— f~v"@ \ 24 21
—— T N 22 22
9 o 21 | wiis| ‘ 20
X ? — 1 tabliczka
AN Iy, znamionowa
X 10 |
34 ii‘i@ - —— ~ podtaczenie
: &!_.!5 8 e powietrza
32 7 sterujgcego
31 5
3.3 T L
2
1
Tryb dziatania: Chowanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)
m Kétko reczne montowane na napedzie (patrz str. 3)
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Wyposazenie patrz str. 13 i 14.
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ARI-DP32 / DP33 / DP34

Sitownik pneumatyczny ARI-DP
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Kétko recznego sterowania montowane na napedzie
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Wymiary i masy.
ARI-DP32 ARI-DP33 ARI-DP34
typ napedu . . .
Montaz 2 kolumnowy Montaz 2 kolumnowy Montaz 2 kolumnowy
dA (mm) |250 300 405
H1* (mm) |292/312/323/337 334/354/365/380/39%4 416 /441/456 /468 /486 /506 |456 /486 /506 /538 /548
L1 (mm) |168/188/199/213 168/188/199/213 /228 188/213/228/240/258 /278 |228/258/278/310/320
A1 (mm) 100 100 100 150
@ D2 (mm) |22 22 22 30
M1 (mm) |M16 M16 M16
L2 (mm) |14 14 14 19
L3 (mm) |30 30 30 45
@ D3 (mm) |16 16 16
M2 (mm)  |M10/M12/M14x1,5/ M16 / M16x1,5 M10 / M12/ M14x1,5/ M16/ M20
M16x1,5
E maks.
(Skok) (mm) |22 /21 /21 /19 120 28 36
G (inch) | 1/4 1/4 3/8"
Masa (kg) 9 15 45
* Wysokos¢ konstrukcyjna H1 napedu zmienia sie w zaleznosci od réznych dlugosci kolumn dystansowych L1, w zalezno$ci od dtugo$ci wrzeciona (83mm, 98mm, 130mm) i
réznych sygnatéw sterujacych (nastawa fabryczna) napedoéw.
Kétko reczne montowane na
napedzie DP 32 DP 33 DP 34
@ D1 (mm) |225 300 397
H2 (mm) |284 297 458
Masa (kg) 14 20 62

Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian 3
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ARI-DP32 / DP33 / DP34

Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Tryb dziatania: Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)

Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) 250
ARI-DP32 (Montaz 2 kolumnowy)

Nominalny skok (mm) 20 30
Sprezyna zasieg '\p’l;rxirzta:::;z:ij:ti:go Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn Sita wywierana przez sprezyny
(bar) (bar) Skok 20 Skok 30 (Szt.) (N)
02-1,0 1,2 1 1,2 4 490 490
04-1,2 14 1,1 1,4 4 980 980
08-24 2,7 1,1 1,4 8 1960 1960
15-25 2,7 1 6 3675 -
20-33 36 12 8 4900 -

Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) 400
ARI-DP33 (Montaz 2 kolumnowy)

Nominalny skok (mm) 20 30
Sprezyna zasieg “pn;rx?;ﬁ:aesifrtij:gtgo Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn Sita wywierana przez sprezyny
(bar) (bar) Skok 20 Skok 30 (Szt.) (N)
02-1,0 1,2 1,7 2,1 4 780 780
0,4-12 14 1,9 24 4 1560 1560
08-24 2,7 1,9 24 8 3120 3120
15-3,0 33 - 22 6 5850
1,7-27 3,1 2 6 6630 -
2,0-4,0 4,5 - 22 8 7800
23-37 4 2 8 8970 -

Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) 800
ARI-DP34 (Montaz 2 kolumnowy)

Nominalny skok (mm) 30 50 65
Sprezyna zasieg r;w:::’r Izn:s(;ieérr:jijzr::tgo Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn Sita wywierana przez sprezyny
(bar) (bar) Skok 30 Skok 50 Skok 65 (Szt.) (N)
02-1,0 1,2 38 55 6,9 4 1570 1570 1570
04-1,2 1,4 44 6,6 8,2 4 3140 3140 3140
08-24 2,7 44 6,6 8 6280 6280 -
1,0-2,0 24 - - 6,8 4 7850
15-3,0 33 - 6,9 6 1775 -
2,0-4,0 45 - 6,9 6,8 8 15700 15700
21-30 33 6,9 - 6 16485 - -
24-36 4 6,1 - 8 18840 - -

4 Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian



<> anmarumen

ARI-DP32 / DP33 / DP34

Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Tryb dziatania: Chowanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)

Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) 250
ARI-DP32 (Montaz 2 kolumnowy)
Nominalny skok (mm) 20 30
Sprezyna zasieg r:\:\:::r :‘:sifr:ij:rétgo Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn Sita wywierana przez sprezyny
(bar) (bar) Skok 20 Skok 30 (Szt.) (N)
1,2 1 1,2 4 490
1,4 1 1,2 4 980
2 1 1,2 4 2450
02-1,0 3 1 1,2 4 4900
4 1 1,2 4 7350
5 1 1,2 4 9800
6 1 1,2 4 12250
Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) 400
ARI-DP33 (Montaz 2 kolumnowy)
Nominalny skok (mm) 20 30
Sprezyna zasieg r;m:z:r T:sifr:ij:r::fgo Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn Sita wywierana przez sprezyny
(bar) (bar) Skok 20 Skok 30 (Szt.) (N)
1,2 17 2,1 4 780"
14 1,7 2,1 4 1560
2 17 21 4 3900 "
02-1,0 3 17 21 4 7800 "
4 17 21 4 11700
5 17 21 4 15600
6 17 21 4 19500
Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) 800
ARI-DP34 (Montaz 2 kolumnowy)
Nominalny skok (mm) 30 50 65
Sprezyna zasieg r:\:\::tar :‘:sifr:ij:rétgo Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn Sita wywierana przez sprezyny
(bar) (bar) Skok 30 Skok 50 Skok 65 (Szt.) (N)
1,2 38 55 6,9 4 1570
1,4 38 55 6,9 4 3140
2 38 55 6,9 4 7850
02-1,0 3 38 55 6,9 4 15700
4 38 55 6,9 4 23550
5 338 55 6,9 4 31400
6 38 55 6,9 4 39250

Maksymalne cisnienie powietrza sterujacego 6 bar

') Maksymalne ci$nienie powietrza sterujacego 3,5 bar

Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian



ARI-DP34T

Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Sitownik pneumatyczny ARI-DP34T

Tryb dziatania: Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)
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Kétko reczne montowane na napedzie (patrz str. 7)
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Tryb dziatania: Chowanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)
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Wyposazenie patrz str. 13 i 14.
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ARI-DP34T

Sitownik pneumatyczny ARI-DP
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Wymiary i masy.
S ARI-DP34T

Montaz 4 kolumnowy
A (mm) |405
H1* (mm) |678/708/728/760/770
L1+ (mm) |228/258/278/310
A1 (mm) 150
@ D2 (mm) |30
M1 (mm) |M16
L2 (mm) |14 19
L3 (mm) |30 45
@ D3 (mm) |16
M2 (mm)  |M16/M20
E maks. (mm) |36 /36
G (inch) |3/8"
Masa (kg) 116
* Wysokos¢ konstrukcyjna H1 napedu zmienia sie w zaleznosci od réznych dlugosci kolumn dystansowych L1, w zalezno$ci od dtugo$ci wrzeciona (83mm, 98mm, 130mm) i
réznych sygnatéw sterujacych (nastawa fabryczna) napedéw.

Kotko reczne montowane na
nape i ARI-DP34T
@ D1 (mm) 400
H2 (mm) |608
Masa (kg) 157

Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian
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ARI-DP34T

Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Tryb dziatania: Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)

ARI-DP34T (Montaz 4 kolumnowy) Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) (2x800) 1600
Nominalny skok (mm) 30 50 65
Minimalne
Sprezyna zasieg ;i:vr;:g?rizea Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn | Sita wywierana przez sprezyny
sterujacego
(bar) (bar) Skok 30 Skok 50 Skok 65 (Szt.) (N)
02-1,0 1,2 7,6 1" 13,8 8 3140 3140 3140
04-12 14 8,8 13,2 16,4 8 6280 6280 6280
08-24 2,7 8,8 13,2 - 16 12560 12560
1,0-2,0 24 - - 13,6 8 15700
15-3,0 33 - 13,8 - 12 23550
2,0-40 45 - 13,8 13,6 16 31400 31400
21-30 33 13,8 - - 12 32970
24-36 4 12,2 - - 16 37680
Tryb dziatania: Chowanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)
ARI-DP34 (Montaz 2 kolumnowy) Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) (2x800) 1600
Nominalny skok (mm) 30 50 65
Minimalne
Sprezyna zasieg ;i:‘:;:z:: Objetos¢ wypetniajaca (1) Liczba sprezyn | Sita wywierana przez sprezyny
sterujacego
(bar) (bar) Skok 30 Skok 50 Skok 65 (Szt.) (N)
1,2 7,6 1" 13,8 8 3140
14 7,6 1 13,8 8 6280
2 76 1 13,8 8 15700
02-1,0 3 7,6 1 13,8 8 31400
4 76 1 138 8 47100
5 7,6 1 13,8 8 62800
6 76 1 13,8 8 78500

Maksymalne cisnienie powietrza sterujacego 6 bar

Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian



- ARI-DP34T
Sitownik pneumatyczny ARI-DP
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ARI-DP34Tri
Sitownik pneumatyczny ARI-DP

Sitownik pneumatyczny ARI-DP34Tri

Tryb dziatania: Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)
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Wyposazenie patrz str. 13 i 14.

Kotko reczne montowane na napedzie (patrz str. 11)
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I ARI-DP34Tri
Sitownik pneumatyczny ARI-DP
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Tryb dziatania: Wysuwanie wrzeciona w przypadku braku zasilania (powietrza)

L1
wydtuzone wrzeciono zaworu

ARI-DP34Tri Skuteczna powierzchnia membrany (cm?) (3x800) 2400

(Montaz 4 kolumnowy) Nominalny skok (mm) 30 50 65 75
Minimalne

S:sri%zgna ;I:vr;::?rlzea Objetos¢ wypetniajaca (1) :;;';;n Sita wywierana przez sprezyny
sterujacego

(bar) (bar) Skok 30 Skok 50 Skok 65 Skok 75 (Szt.) (N)

02-1,0 1,2 14 16,5 20,7 - 12 4710 4710 4710

04-12 14 13,2 19,8 24,6 -- 12 9420 9420 9420 -

0,55-2,4 2,7 - - 24,6 24 24 - - - 12950

08-24 2,7 13,2 19,8 24,6 - 24 18840 18840 -

1,0-2,0 24 - - 204 - 12 - - 23550

1,5-3,0 3,3 - 20,7 -- -- 18 - 35325 --

20-40 45 - 20,7 20,4 -- 24 - 47100 47100

21-30 33 20,7 - - - 18 49455 - -

Wymiary i masy.

typ napedu ARI-DP34Tri Montaz 4 kolumnowy

A (mm) |405

H1* (mm) |900/930/950/982 /992

L1+ (mm) |228/258/278/310/320

A1 (mm) 150

@ D2 (mm) |30

M1 (mm) |M16

L2 (mm) |14 19

L3 (mm) |30 45

@ D3 (mm) |16

M2 (mm) |M20

E maks. (mm) |36

G (inch) |3/8"

Masa (kg) 150

* Wysokos¢ konstrukcyjna H1 napedu zmienia sie w zaleznosci od réznych dlugosci kolumn dystansowych L1, w zalezno$ci od dtugo$ci wrzeciona (83mm, 98mm, 130mm) i

réznych sygnatéw sterujacych (nastawa fabryczna) napedéw.

Kétko reczne montowane na .

nape i ARI-DP34Tri

@ D1 (mm) 400

H2 (mm) |608

Masa (kg) 191

Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian "



ARI-DP32 / DP33 / DP34 | DP34T / DP34Tri

Czesci
Poz. Oznaczenie Materiat
1 Wrzeciono X20Cr13+QT, 1.4021+QT
2 Uszczelnienie mieszkowe EPDM50 lub 42CR
3.1 Prowadzenie wrzeciona * X20Cr13+QT, 1.4021+QT
3.2 Uszczelnienie * PTFE + 25%C
33 O-ring (wrzeciono) * NBR
34 O-ring (prowadzenie) * NBR
35 Zgarniacz * NBR
4 Pierscien oporowy FSt-A3B
5 Pierscien sprezysty FSt (Fe/Zn12C)
6/7 Obudowa dolna DD13+QT, 1.0335+QT (malowana)
8 Tuleja X20Cr13+QT, 1.4021+QT
9 Kotnierz membrany DD13+QT, 1.0335+QT (Fe/Zn12C) lub X20Cr13+QT, 1.4021+QT
10 Membrana * NBR + Gewebe
1 Talerze membrany DD13+QT, 1.0335+QT (Fe/Zn12C)
12 O-ring NBR
13 Tuleja X20Cr13+QT, 1.4021+QT
14 Nakretka 8-A4G
15 Sprezyna * FDSIiCr
16 Element centrujacy DC01, 1.0330 (Fe/Zn12C)
18 Obudowa géra DD13+QT, 1.0335+QT (malowana)
19 Sruba odpowietrzenia Polyathylen
20 Nakretka 8-A4G
21 Sruba 8.8-A4G
22 Podkfadka St-A4G
23 Sruba 8.8-A4G
24 Sruba oczkowa C15, 1.0401 - A4G
27 Podkfadka St/NBR
28 Przedtuzenie wrzeciona X20Cr13+QT, 1.4021+QT
29 Nakretka St
30.1 Prowadzenie wrzeciona * X20Cr13+QT, 1.4021+QT
30.2 Uszczelnienie * PTFE 25%C
30.3 O-ring * NBR
304 O-ring * NBR
30.5 Zgarniacz * NBR
31 Plytka dystansowa DD13+QT, 1.0335+QT (malowana)
33 Nakretka 8-A4G
34 Przedtuzenie wrzeciona X20Cr13+QT, 1.4021+QT
36.1 Prowadzenie wrzeciona * X14CrMoS17+QT, 1.4104+QT
36.2 Uszczelnienie * PTFE +25%C
36.3 O-ring * NBR
36.4 O-ring * NBR
36.5 Zgarniacz * NBR
37 Tuleja X20Cr13+QT, 1.4021+QT
38 Sruba 8.8-A4G
39 Podkfadka St-A4G
40 Nakretka X20Cr13+QT, 1.4021+QT
42 Zabezpieczenie przed skreceniem S235JR, 1.0037
43 Sruba 8.8 -A4G
44 Jarzmo 118Mn30+C, 1.0715+C (Fe/Zn12C)
47 Wrzeciono X20Cr13+QT, 1.4021+QT
48 Trawersa EN-JS1049, EN-GJS-400-18U-LT (Fe/Zn12C)
50 Podktadka tozyska St
51 tozysko St
52 Threaded bush CuZn35Ni3Mn2AIPb-R490, CW710R-R490
53 Kotek St, Cu
54 Smarowniczka 5.8 -A4G
55 Ostona trawersy S235JR, 1.0037 (Fe/Zn12C)
58 Kotko recznego sterowania Fe P01, 1.0330 (malowane)
59 Pokrywa zabezpieczajaca 11SMn30+C, 1.0715+C (malowane)
64 Przektadnia
* Czesci zamienne
Wydanie 12/07 - Zastrzega sie prawo do zmian 12



R ARI-DP32 / DP33 / DP34 | DP34T | DP34Tri
Zastosowanie / Tryb dziatania /| Wyposazenie

Zastosowanie

Napedy pneumatyczne pojedynczego dziatania serii DP sg skonstruowane do montazu bezposrednio na zaworach regulacyjnych i odcinajacych. Wywierajg duze sity podczas
pracy zaworu z krotkimi (1-10 sek.) czasami podnoszenia w przypadku dostarczania powietrza lub w przypadku jego braku.

W przypadku pytan prosimy o kontakt z dostawca lub producentem.

Nastawa i tryb pracy

Napedy pneumatyczne serii DP zamieniajg ci$nienie powietrza sterujacego w liniowy ruch wrzeciona napedu. W zalezno$ci od wielkoci cisnienia sterujacego naped dziata na
wrzeciono zaworu z odpowiednig sita. Wrzeciono przekazuije tg site na grzybek a ten w odpowiedni sposob steruje pracg zaworu.

W zaleznosci od konstrukcji napedu powietrze sterujgce moze chowac lub wysuwac wrzeciono. W zaworach przelotowych powoduje to odpowiednio otwieranie lub zamykanie
zaworu a w zaworach 3-drogowych otwieranie jednej drogi a zamykanie drugiej. Brak powietrza sterujacego (brak napiecia) powoduje dziatanie odwrotne. Pozycja zaworu w
stanie bez napiecia umownie stuzy do okreslenia trybu pracy zaworu - zawér normalnie zamkniety lub zawor normalnie otwarty.

W zaleznosci od konstrukcji napedu powietrze sterujace moze chowac lub wysuwac wrzeciono. W zaworach przelotowych powoduje to odpowiednio otwieranie lub zamykanie

zaworu a w zaworach 3-drogowych otwieranie jednej drogi a zamykanie drugiej. Brak powietrza sterujacego (brak napigcia) powoduje dziatanie odwrotne. Pozycja zaworu w
stanie bez napiecia umownie stuzy do okreslenia trybu pracy zaworu - zawdr normalnie zamkniety lub zawér normalnie otwarty..

Sprezyny napedu pneumatycznego oraz membrana zaprojektowana jest do wykonania ok. 1 miliona ruchéw w dét i gére.

Wyposazenie

Skok grzybka jest ustawiany zgodnie z sygnatem z regulatora PLC.
Ustawnik pozycyjny (pozycjoner) - pneumatyczny

- elektro-pneumatyczny (patrz str. 14)

Dla sygnalizowania koficowego potozenia zaworu.

Wytaczniki kraicowe - elektryczne: elektr. wytaczniki kraficowe (patrz str. 14)
- indukcyjne: czujniki zblizeniowe (patrz str. 14)
Czujniki zblizeniowe w ostonie Dla sygnalizowania koricowego potozenia zaworu.

Analogowe wskazanie potozenia. Oporno$¢ potencjometra jest proporcjonalna do wielkosci skoku napedu i tym samym
grzybka zaworu.

Analogowe wskazanie regulacji. Wytwarza staly sygnat wyj$cia proporcjonalny do ustawienia napedu i tym samym
grzybka zaworu.

W przypadku braku napiecia zawér elektromagnetyczny 3/2 drogowy odcina zasilanie napedu powietrzem i

Zawor elektrom. 3/2-drogowy jednoczesnie umozliwia odporowadzenie powietrza z napedu do atmosfery, w ten sposéb naped ustawia sig w pozycji
bezpiecznej. Zaworek sterujacy dla funkcji odwrotnej dostepny na zapytanie..

W przypadku zaniku napiecia (brak powietrza sterujacego) blokuje zawér w danym potozeniu do momentu, az napiecie

Potencjometr w ostonie

Wskaznik potozenia w ostonie

Zawdr blokujacy sig pojawi. (patrz str. 14)
Stacja przygotowania powietrza Stacyjka przygotowujaca powietrze sterujace (patrz str. 14)
Mech. ogranicznik skoku Na zapytanie.

Prosze poda¢ podczas zamawiania
- typ napedu

- Tryb dziatania

- Sprezyna zasieg

- Nominalny skok

- Wymiary przytaczy zaworu Wymiary w mm

- Akcesoria Masa w kg

Przyktad: Cisnienie w bar (nadcis.)

ARI-DP34, Sitownik pcha w trybie pracy: wysuniete wrzec. w przyp. braku powietrza, 1,5-3bar, Skok 50mm, A= 100mm, wydtuzone wrzeciono | 1 bar2 10°Pa2 0,1 MPa
zaworu= 83mm, M2= M12, E= 15mm.
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I ARI-DP32 /DP33 / DP34 | DP34T /| DP34Tri
Wyposazenie

Analogowy pozycjonier elektropreunmatyczny montowany zgodnie  DIN IEC 60534

cze$¢ 6

Wytaczniki krancowe (indukeyjne: czujniki zblizeniowe)

Zawdr blokujacy Stacja przygotow. powietrza

0> anmarumEn

Technika przysztosci.
NIEMIECKIE ARMATURY WYSOKIEJ JAKOSCI

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG, D-33756 SchloR Holte-Stukenbrock,
Tel. +49 (0)5207 / 994-0, Telefax +49 (0)5207 / 994-158 lub 159 Internet: http://www.ari-armaturen.com E-mail: info.vertrieb@ari-armaturen.com
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